Transductores de desplazamiento

Micropulse

Descripcién

Serie Perfil

Unidades de evaluacion,
modulo de captacion de
desplazamiento, indicador
digital, controlador de levas

Con el simbolo CE
confirmamos que nuestros
productos son conformes a
los requisitos de la directiva
CE 89/336/CEE (Directiva
CEM)y delaley CEM. En
nuestro laboratorio CEM, que
cuenta con la correspondiente
acreditacion de la DATech
para ensayos e inspecciones
de compatibilidad electro-
magnética, se demostro que
los productos Balluff son
conformes a los requisitos
CEM de la norma basica
competente

EN 50081-2 (emision)

EN 50082-2 (inmunidad a
interferencias).

En las instrucciones de
empleo se incluye informacion
detallada.
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Los transductores de
desplazamiento ultrasénicos
de Balluff son los robustos
dispositivos para condiciones
ambientales extremas con
rangos de medida entre 50 y
3750 mm.

Para la integracion en su
sistema de control especifico
estan disponibles diferentes
variantes de sefial de salida.

Ademas, ofrecemos unida-
des de evaluacion con una
serie de funciones de progra-
macion que proporcionan
datos digitales o analégicos
para su procesamiento
posterior.

Frente a los sistemas de

medida de desplazamiento
convencionales, los trans-
ductores de desplazamiento
Balluff se distinguen por las
siguientes particularidades:

Maquina para corte de
ldminas

— Insensibles a las
sacudidas, vibraciones,
temperaturas excesivas,
suciedad, humedad y
campos perturbadores

— Sin desgaste ni mante-
nimiento, gracias a la
captacion sin contacto de
la posicién medida
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Posicionamiento de contrapunto
servohidraulico y verificacién
de recorrido de sujecion

Cilindro hidraulico
con transductor de
desplazamiento

Sefial de salida absoluta
incluso después de la
interrupcién de la tension,
no se requiere un
desplazamiento al punto
de referencia

Alta resolucion,
reproducibilidad y
linealidad

Montaje sencillo, no se
requiere alimentacion
de energia al sensor de
posicién

Grado de proteccién

IP 67 segln DIN 40050
Resistente a la presion
hasta 600 bar, para
integracion en el circuito
hidraulico
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Prensa hidraulica
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Cilindro dosificador

Unidad de dosificacion y
mezcla

Banco de pruebas de amortiguadores

Maquinas para la construccion

Descenso de las patas
de apoyo de plataforma
petrolifera

Maquina en aserradero
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Prensa de husillo Prensa hidraulica Prensa excéntrica mecanica
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Maquina de corte de papel

Cilindro hidraulico Maquina de moldeo por inyeccién
con transductor de
desplazamiento

Prensa
para ropa lavada

Perforadora en la mineria

Cilindro hidraulico con
transductor de desplazamiento
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Posicionamiento en
atmosferas deflagrantes

Generador edlico

Envasadoras automaticas

©

Transductores de desplazamiento
Micropulse, Areas de aplicacion

Areas de aplicacion

Las caracteristicas de los
transductores de des-
plazamiento de Balluff garan-
tizan una utilizacion fiable en
numerosas areas de automa-
tizacién y técnica de pro-
cesos, incluso en condicio-
nes ambientales extremas.

— Cilindro hidraulico

— Herramientas y manejo
de herramientas

— Prensas

— Sistemas de moldeo y
laminacién

— Sistemas de fundiciones

— Maquinas de moldeo por
inyeccién

— Enderezadoras

— Sistemas de transporte

— Controles de elevacion

— Mediciones de niveles de
llenado

— Magquinas de avance en
perforacion de tuneles

— Magquinas de moldeo a
presién

Maquina de moldeo por inyeccion

Robots tipo pértico
Maquinas para
mecanizado de la madera
Simuladores de vuelo
Instalaciones de corte
Sistemas transportadores
Maquinas de embalaje
Generadores edélicos
Ascensores

Regulaciéon de valvulas
de vapor

BALLUFF
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Principio de funcionamiento

El elemento de medida, el
guiaondas, esta formado por
una aleacioén especial de
niquel-hierro con un didmetro
exterior de 0,7 mmy un
didmetro interior de 0,5 mm.
En este tubo esta enhebrado
un conductor de cobre. La
operacion de medida se
activa mediante un impulso
de corriente corto.

Esta corriente genera un
campo magnético circular, el
cual, debido a las propie-
dades de baja energia
magnética del guiaondas, es
canalizado dentro de éste. En
el punto de recorrido que se

desee medir se utiliza uniman

permanente como sensor
de posicion, cuyas lineas de

Impulso de corriente

de excitacion

S

7

Conductor
Cu

La nueva generacion —
BTL5

Nueva tecnologia de
guiaondas con nueva
electronica.

Los transductores de
desplazamiento Micropulse
de la generacion 5 disponen
de una tecnologia de
guiaondas completamente
nueva.

Los transductores de
desplazamiento Micropulse
son muy superiores al
estandar hasta ahora habitual
en cuanto alos golpes y nivel
de vibraciones admisibles.
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campo son perpendiculares
al campo magnético de
impulsos, estando también
canalizadas dentro del
guiaondas. En la zona del
guiaondas en que se
superponen ambos campos
magnéticos, en la
microtextura se origina una
deformacion elastica por
magnetostriccién que genera
una onda mecanica que se
propaga hacia ambos lados.
La velocidad de propagacion
de esta onda dentro del
guiaondas es 2830 m/sy es
en gran medida insensible a

Guiaondas

Receptor

Conjuntamente con la nueva
electrénica de la generacion
5 se ha logrado mejorar
notablemente la linealidad y
la histéresis. Una resolucion
de 5 um, que puede lograr-
se sin necesidad de célculo
de medias o repeticion

de ciclos de medida, pone
claramente de manifiesto el
potencial de prestaciones
de esta nueva generacion.

Ada mecanica

los ataques del medio
ambiente (p.ej., temperatura,
sacudidas, suciedad).

La onda que se desplaza
hacia el extremo final del
guiaondas se amortigua en
dicho extremo, mientras que
la onda que avanza hacia el
convertidor de sefial genera
una sefial eléctrica después
de invertir el efecto de
magnetostriccion. El tiempo
de propagacioén de la onda
desde el lugar de origen

hasta el convertidor de sefial
es directamente propor-
cional a la distancia entre el
iman permanente y el
convertidor de sefial. Medi-
ante un "cronometraje” del
tiempo puede determinarse
con alta precision dicha
distancia.

Amortiguacion

/

Onda mecénica

Campo de
iman permanente

Imanes de sensor

Convertidor de sefial (método de captacion de sefial patentado por Balluff)

de posicién

AMICROPULSE

BTL5 con "autotuning”

Los transductores de
desplazamiento Micropulse
de la generacién 5 estan
equipados por primera vez
con la nueva electronica de
autotuning de Balluff. Con

la funcion autotuning,

el transductor de desplaza-
miento se adapta auto-
maéticamente a las diferentes
intensidades de campo
magnético del sensor de
posicién, quedando perma-
nentemente garantizado el
punto de trabajo 6ptimo. Esto
supone importantes ventajas
como la duplicacién de los
margenes de tolerancia de las
distancias admisibles a que

pueden estar situados los
sensores de posicion gracias
al autotuning, es decir,

se reduce de manera pro-
porcional la precision necesa-
ria de guiado de la maquina.
Al mismo tiempo se mejoran
apreciablemente las especi-
ficaciones técnicas.
Lareconociday elevada
inmunidad a interferencias de
los transductores de
desplazamiento magnetostric-
tivos se ha mejorado mucho
y, "ademas", ahora es
posible montar las versiones
de varilla de Micropulse en
cilindros que pueden estar
equipados con el sensor de
posicién de otro fabricante.
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Formas constructivas Ejecucién Calidad
Balluff dispone de la forma Para todos los transductores ~ Todos los transductores de /5 o g&§\
constructiva adecuada para de desplazamiento de Balluff ~ desplazamiento Balluff yre -\‘
cada aplicacion: se aplican idénticos criterios acabados, antes de su
de seguridad, los cuales entrega, son sometidos a un
— La version varilla para prevén su utilizacion en las programa de verificaciones
montaje en cilindros mas severas condiciones: especificamente adaptado,
(longitud medible desde que incluye la verificacion,
50 hasta 3850 mm). — Toda la electronica controlada por ordenador,
— La version en caja (fabricada en tecnologia del 100 % de todos los
perfilada con sensor de SMD) va montada sobre datos especi- f"\
posicién libre para mon- placas de circuito impreso  ficados. _Monenisoso
tarla sobre componentes ocupando muy poco %
moviles fuera de cilindros espacio. Esta protegida W
(longitud medible desde dentro de una carcasa de
50 hasta 3750 mm). aluminio robusta y com- Zona de
Mediante acoplamiento pacta (perfil extruidp). AMOEERE" | ongitud nominal a0 a4
en cascada de varios — El guiaondas (aleacion
transductores de des- Fe-Ni magnetostrictiva), a .
plazamiento pueden en la version varilla, se Sensor de, ==
. .. posicion
realizarse mediciones de encuentra dentro de un e | |
cualquier longitud. tubo de acero inoxidable s T
— La misma version en caja resistente a altas En rosca s e |
' i ior M4, 4 Q
perfilada, Ppero con sensor presiones (hasta 600 bar), profuncitiad superice de
de posicién guiado, gue es adecuado para oy
el cual puede acoplarse su utilizacion en medios Zona de
. z . . amortiguacion
al sistema o0 maquina agresivos y en el sector 60405 Longitud nominal .30 68 8
mediante una varilla alimentario. En las versio- Sensor de -
. : ) ici
articulada (longitudes nes en carcasa perfilada, ! pose .
medibles desde 50 hasta el guiaondas esta *T’I’_‘ """"""""" = [T Y
3750 mm). El &ngulo de protegido dentro del perfil £ rosca 3 18 x 15| ’
inclinacion de la varilla extruido de aluminio. interior M4, 4 8 e ge
) . A . profundidad Superficie de
articulada de +18° permite - La pieza terminal del tubo apoyo
la captacién de desplaza- y la brida de fijacién de la ami‘:ﬂ";ug;én
mientos con desviaciones version varilla van soldadas 0405, Longitud nominal 30 110 8
respecto al desplaza- por laser. Sensar de, "
miento lineal o bien captar - Los imanes permanen- — I -
una posicion de montaje tes estan encapsula- = \ i N
cualquiera del aparato. dos en un elemento En rosca 3 Migx 1.5/ .
I t interior M4, 4 &
p aslico. pr ofundidad Superficie de i
apoyo
38 73 Longitud nominal , 73 62
@4.2 28 Sensor de Zona de medida no 20, Zona de medida no
posicion libre permitida permitida
L
® E
@ : SO e e
3 = = oo
Al = |H|
- 15 [M5x22 DIN912 iﬁ‘
Longitud constructiva
M18 x 1.5, 0|
s a 73 Longitud nominal 73 42 U_ 7N 3
X ensor de
M5x10 iﬁ ;?sicién guiado Zonaprierrm‘?g;da no 40 Zonapde?"r:?l?g;da no Punto cero_| |
r”"f”\\"” N
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Salida analégica de
tension

La salida de tension es
directamente proporcional a
la posicién del sensor de
posicion en el rango de
medida. El pardmetro méas
importante en salidas
analdgicas es la actuali-
zacion y el rizado de la
sefial de salida. Numerosos
transductores de desplaza-
miento disponibles en el
mercado alcanzan los
valores especificados de ri-
zado de salida Gnicamente

mediante un filtro pasabajos.

Esto siempre conlleva

un retardo indeseado de la
sefial de salida.

Los transductores de
desplazamiento Micropulse
alcanzan la calidad de sefial
especificada sin filtro
pasabajos exclusivamente
gracias a la mejora de la
circuiteria. Esto equivale a
disponer de unas sefiales de
salida mas rapidas ademas
de una tensién de salida
con un nivel de rizado y
ruido de interferencias mas
bajos. Los transductores de
desplazamiento Micropulse
con salida de tension estan
provistos de dos salidas,
una con caracteristica
ascendente y una con
caracteristica descendente.
Estan disponibles versiones
con 0...10 V (10...0 V) y
-10...10 V (10...-10 V).

Datos técnicos en pagina P.5
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Salida analégica de
corriente

La intensidad de salida es
directamente proporcional a
la posicion del sensor de
posicion en el rango de
medida. Las interfaces de
corriente analdgicas

0..20 mAy 4...20 mA son
estandar en numerosas
aplicaciones y sectores. Las
interfaces de corriente son
mucho menos sensibles a
la penetracién de tensiones
perturbadoras que las
interfaces analdgicas de
tension. Mediante una
resistencia de 500 Q, la sefial
de 0...20 mA puede con-
vertirse facilmente en una ten-
si6n de 0...10 V.

Lainterfaz de 4...20 mA
permite una sencilla deteccion
de rotura de cable, ya que
también en el cero del rango
de medida debe circular
una corriente de 4 mA. Los
transductores de desplaza-
miento Micropulse con salida
de intensidad estan dispo-
nibles con una caracteristica
ascendente o también

con una caracteristica des-
cendente.

Datos técnicos en pagina P.5

Interface de impulsos

El tiempo entre un impulso de
interrogacion y el impulso de
respuesta es directamente
proporcional a la posicién del
sensor de posicion en el
rango de medida. La trans-
mision de los impulsos con
drivers diferenciales RS485/
422 garantiza una transmision
inmune a las interferencias
hasta 500 m de longitud de
cable. La gran ventaja de
estos interfaces es una
transmision digital de la
sefial, inmune a las inter-
ferencias, con un interface
sencillo y econémico. Los
interfaces con salidas tri-
estado permiten el funcio-
namiento multiplexado de
varios transductores de
desplazamiento Micropulse.
Estan disponibles tarjetas de
control adecuadas.

Datos técnicos en pagina P.7

Interface serie sincrona
SSD

La posicion del sensor de
posicién en el rango de
medida es transmitida por
una palabra de datos en
serie al PLC.

Los transductores de
desplazamiento Micropulse
con interfaz SSD pueden
conectarse directamente a
PLCs o tarjetas de control
de lazo cerrado con inter-
face SSI, un interface para
encoders absolutos. La
transmision de datos del
sensor al PLC es sincro-
nizada por la sefial de reloj
del PLC. Pueden sumini-
strarse transductores

de desplazamiento con
palabras de datos de 16, 24
0 25 bits, en funcién de la
resolucion exigida. La des-
viacion méax. de linealidad
de los transductores de
desplazamiento Micropulse
con SSD de +30um en toda
la longitud, el ciclo de
actualizacion de 2 kHz y una
resoluciéon de 5 pm hacen
de los transductores de
desplazamiento Micropulse
con SSD sensores ideales
para realimentacion, incluso
en las mas exigentes tareas
de posicionamiento.

Datos técnicos en pagina P.9



CAN,

CANopen

La posicion del sensor

de posicién en el rango de
medida se transfiere al PLC
através del bus CAN en

los denominados Process
Data Objects (PDO).

Los transductores de des-
plazamiento Micropulse
trabajan con protocolos

CAN open estandar segtin CiA
DS301 y con perfil de aparato
estandar segun DS 406.

CAN open ofrece una mayor
flexibilidad gracias a una
extensa configurabilidad del
transductor de desplaza-
miento.

Asi, puede programarse la
resolucion del recorrido, p. €j.,
aunvalorde5,10,200

100 pm en base a su aplica-
cién. O puede elegir que

el sensor Micropulse envie al
PLC no sélo valores de
recorrido lineal, sino también
valores de velocidad de
manera ciclica o a peticién del
PLC.Y por sifuera poco:

en el rango de medida activo
pueden definirse hasta cuatro
de las denominadas levas
por software. Cada modifi-
cacion del estado de una de
estas levas se transmite al
PLC mediante mensajes de
emergencia de alta prioridad.

Datos técnicos en pagina P.11

Transductores de desplazamiento
Micropulse, Sefales de salida

DeviceNet

C AJNmI nterB
MODBUS
PROFIBUD p

InterBus-S, PROFIBUS-DP,
DeviceNet, MODBUS

Pueden adaptarse a los
diferentes sistemas de bus
de maneraréapida y sencilla
hasta 4 transductores de
desplazamiento Micropulse
con interface de impulsos
empleando un médulo PMT
de Balluff y un médulo de
proceso de Schiele Entrelec
sin ninguin problema.
Con frecuencia, deben aco-
plarse aplicaciones especifi-
cas del cliente a sistemas
de bus ya existentes o espe-
cificados. La combinacion
de los transductores de
desplazamiento Micropulse
con interface de impulsos
(BTL5-1...), médulo PMT y
maédulo PM simplifica la adap-
tacion con componentes
estandar. Pueden realizarse
a bajo coste soluciones a
problemas y soluciones aisla-
das descentralizadas con
madulos de proceso auxilia-
res de Schiele Entrelec.
— Célculo de medias
entre transductores de
desplazamiento
— Tareas de control en lazo
abierto y lazo cerrado
(PID)
— Procesos temporizados
— Televigilancias a distancia
— Funciones de PLC

RS232, RS485,
interfaces series

La manera mas sencilla de
conectar transductores de
desplazamiento Micropulse

a PCs es mediante el inter-
face serie RS232 0 RS485
existente en el PC. Por cada
médulo PMT Balluff, pueden
conectarse a un médulo

de interfaz PM de Schiele
Entrelec cuatro transductores
de desplazamiento
Micropulse con interface de
impulsos (BTL5-...).

La transmisién de datos se
realiza con un sencillo
protocolo ASCII. La velocidad
y el formato de transmisién
pueden configurarse. Debe
elegirse entre RS232, max.
15m, y RS485, hasta 1200 m,
en funcion de la distancia
entre el médulo PM y el PC.
Ademas, la separacion entre
el médulo PMT de Balluff

y el transductor de
desplazamiento Micropulse
puede ser de otros 500 m
sin ningln problema.

BALLUFF
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Transductores
de desplazamiento
Micropulse BTL5- La nueva generacién
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Transductores de
desplazamiento |Datos generales
Micropulse Serie Perfil

Los transductores de Transductor de desplazamiento
desplazamiento Micropulse  sin contacto con sensor
de Balluff en carcasa perfilada de posicion libre
constituyen una alternativa
a los transductores de
desplazamiento lineal, p.ej.,
potenciémetros, escalas
de vidrio y LVDT gracias a su
construccion, su elevado
grado de proteccién y su
sencillo montaje. El
guiaondas esta alojado
protegido dentro de un perfil
extruido de aluminio.
El punto de medicién alo
largo del guiaondas se indica
mediante un elemento pasivo
(indn) gue no necesita
alimentacion eléctrica. Los
rangos de medida oscilan
entre 50 y 3750 mm.
Transductor de desplazamiento
Captacion sin contacto de  Sin contacto con sensor
la posicién medida de posicioén guiado
Insensibles a la suciedad,
IP 67
— Sin desgaste
Insensibles a las sacudidas
y vibraciones
Sefial de salida absoluta
Resolucion hasta
0,002 mm (en funcién
de la electronica de
evaluacion)
Evaluacion directa de la
sefial o con unidades de
evaluacion para todos los
sistemas de control en
lazo abierto o cerrado o
funcio-namiento en modo
auténomo

% 4 Fiﬁﬁm )
* A ] o
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IS} 27 0.3
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Transductores de
desplazamiento |Datos generales

Micropulse Serie Perfil
Serie BTLS5 Perfil
Sensores de posicién a partir pagina P.12 libre BTL5-P-3800-2 o BTL5-P-5500-2 o BTL5-P-4500-2
guiado BTL5-F-2814-1S o BTL5-N-2814-1S o BTL5-M-2814-1S

Transductor de desplazamiento sin contacto con sensor de posicion libre

62 73 Longitud nominal 73
20

<= - = = 2
N [ 1
I-ﬁrl\ M5x22 DIN912 15 -
o Longitud constructiva
-
Transductor de desplazamiento sin contacto con sensor de posicion guiado g:ﬁ;fmes
42 73 Longitud nominal 73 Interface
40 M5x10 28 analégica
___ ~ Interface
i * ! y de impulsos
r digitales
) I T < Interface
R 1 38 SSD
L= WH} - - Interface
| }FJUJ . :_‘T._: % CANopen
st
s T T S [,
N M5x22 DIN912 15 50 libres
. Longitud constructiva 68
has N Sensores
8 B de posicién
a guiados
Conectores
Codigo de pedido BTL5-...-M -P-S 32
Resistencia a chogues 100 g/11 ms segun IEC 68-2-27
Resistencia a vibraciones 12 g, 10...2000 Hz segun IEC 68-2-6
Proteccion contra inversion polaridad si
Proteccién contra sobretensiones diodos protectores Transzorb
Rigidez dieléctrica 500 V (GND respecto a carcasa)
Grado de proteccion segun [EC529 IP 67 (con conector montado BKS-S32/33)
Material de carcasa Aluminio anodizado
Fijacion de la carcasa Piezas de apriete
Tipo de conexién Conector
Conector propuesto: véase paginaP.16 BKS-S 32M/BKS-S 32M-C/BKS-S 33M
Ensayos y verificaciones de emisiones:
Emision de interferencias radiofénicas EN 55011 grupo 1, clase A
Ensayos y verificaciones
de inmunidad a interferencias:
Electricidad estatica (ESD) IEC 1000-4-2 grado de severidad 3
Campos electromagnéticos (RFI) IEC 1000-4-3 grado de severidad 3
Impulsos perturbadores transitorios rapidos (RAFAGA) IEC 1000-4-4 grado de severidad 4 Unidades de
Magnitudes perturbadoras conducidas por IEC 1000-4-6 grado de severidad 3 gxa;‘;?;fr']‘;"
cable, inducidas por campos de alta frecuencia Al
Longitudes nominales estandar [mm] 0050, 0100, 0130, 0150, 0175, 0200, 0225, 0250, 0300, 0350, 0360,
0400, 0450, 0500, 0550, 0600, 0650, 0700, 0750, 0800, 0850, 0900,
0950, 1000, 1100, 1200, 1250, 1300, 1400, 1500, 1600, 1700, 1750
1800, 1900, 2000, 2250, 2500, 2750, 3000, 3250, 3500, 3550, 3750
Conjunto de material suministrado: Por favor, pedir por separado:
4 Transductor de desplazamiento en car casa perfilada Sensores de posicion, pagina P.12
(elija le interfacea partir de la pagina P.4) Conector, pagina P.16
— Pinzas de fijacion con casquillos aislantes y tornillos
— Instrucciones de empleo
BALLUFF |P.3




Transductores de
desplazamiento
Micropulse

Interface analdgico
Serie Perfil

Las salidas analégicas de la
serie Perfil estan libres

de potencial respecto a la
tensién de entrada. El
aislamiento se realiza de
manera galvanica mediante
un convertidor DC-DC.

Los transductores de
desplazamiento BTL con
salidas analégicas estéan
disponibles en las variantes
0...10V, 4...20 mA,
0..20mAy-10...10Ven
caracteristica ascendente y
descendente.

P4 | BALLUFF

Serie

Sefial de salida

Interface transductor

Interface usuario

3

Cadigo de pedido

Salida

Tension de salida

Intensidad de salida

Intensidad de carga

Rizado max.

Resistencia de carga

Resolucion del sistema

Histéresis

Reproducibilidad

Frecuencia de muestreo de medidas

Desviacion max. de linealidad

Coeficiente Salida de tension
de temperatura Salida de intensidad
Resistencia a choques

Resistencia a vibraciones

Velocidad de desplazamiento del sensor de posicién

Tension de alimentacién

Intensidad absorbida

Con proteccion contra polaridad incorrecta

Proteccion contra sobretensiones

Rigidez dieléctrica

Temperatura de funcionamiento

Temperatura de aimacenaje

Conexionado Patilla Color

Sefiales de salida Amarillo

Gris

Rosa

\erde

Tension de alimentacién Azul

~N|o|a|WN |-

Marrén

[ee]

Blanco

Conexion de pantalla a través de carcasa.

Conjunto de material suministrado:
4 Transductores de desplazamiento en carcasa
perfilada
— Pinzas de fijacién con casquillos de aislamiento
y tornillos
— Instrucciones de empleo

Por favor, pedir por separado:
Sensores de posicion, pagina P.12
Conectores, pagina P.16



Transductores de

desplazamiento

Interface analégico

Micropulse Serie Perfil
BTL5 Perfil BTLS5 Perfil BTL5 Perfil BTL5 Perfil
analégica analdgica analégica analégica
A E C G
analégica analdgica analégica analégica
UaM I [mA] Ia [MA] UaM
A A A A
10ov 20mA N\ 20mA| P 10V
or O
& 0% &7 ¢S
7 % & F
S
Qq Aq //70@ 47//0//7] ® maxf
/%@ < &5 /@)ZG 4/'%0
4mA \073 ¢
ov > 0mA > om > oV
0 Smax 0 Smax 0 Smax
BTL5-A11-M -P-S 32 BTL5-E1 -M -P-S 32 BTL5-C1 -M -P-S 32 BTL5-G11-M -P-S 32 gD:;‘ésrales
libre de potencial libre de potencial libre de potencial libre de potencial g:f;,g;l‘éi
0..10Vy10.0V ~10..10 Vy 10..-10 V nterface
4...20 mA 0 20...4 mA 0...20 mA 0 20...0 mA de impulsos
max. 10 mA max. 10 mA digitales
<5mv <5mv Interface
< 500 ohmios < 500 ohmios SSD
<0,1 mV < 0,2 yA < 0,2 yA <0,1 mV Interface
CANopen
<4um Sensores
< 6 um (Histéresis + resolucion) de posicion
libres
f estinpar = 1 kHz
" n Sensores
+100 um hasta 500 mm longitud nominal i e
+0,02 % 501....3750 mm longitud nominal guiados
[150 pVv/°C + (5 ppm/°C x P x U/L)] x AT COEEETES
[0,6 UA/°C + (10 ppm/°C x P x I/L)] x AT
100 g/11 ms segun |[EC 68-2-27
12 g, 10...2000 Hz segun IEC 68-2-6
cualguiera
24V DC 20 %
<150 mA
si
diodos de proteccion Transzorb
500 V (masa respecto a la carcasa)
-40...4+485 °C
—-40...+100 °C
BTL5-A11... BTL5-E10... BTL5-E17... BTL5-C10... BTL5-C17... BTL5-G11...
4...20 mA 20...4 mA 0...20 mA 20...0 mA
0V salida 0V salida 0V salida 0V salida
10..0V 10..0V 10..0V 10..-10 V
0..10V 0..10V 0..10V -10... 10V
GND GND GND GND
+24V DC +24 V DC +24V DC +24V DC
(GND) (GND) (GND) (GND) Unidades de
evaluacion
en pagina
iPor favor registrar el cédigo Ejemplo de pedido: Al
la sefial de saliday la BTL5-A1_-M__ _ _-P-S32
longitud nominal en el codigo
de pedido! Sefial Longitudes nominales
Los tipos preferibles de de salida estandar [mm]
itefface A 1 ascendentey 0050, 0100, 0130, 0150, 0175, 0200, 0225, 0250,
BTL5-A11-M-__ _ _-P-S32 descendente 0300, 0350, 0360, 0400, 0450, 0500, 0550, 0600,
estan disponibles desde (en Ay G) 0650, 0700, 0750, 0800, 0850, 0900, 0950, 1000,
almacén en las longitudes 0 ascendente 1100, 1200, 1250, 1300, 1400, 1500, 1600, 1700,
nominales marcadas en azul. 7 descendente 1750, 1800, 1900, 2000, 2250, 2500, 2750, 3000,
(enCyE) 3250, 3500, 3550, 3750
BALLUFF | P.5



Transductores de
desplazamiento

Interface digital de impulsos

Micropulse Serie Perfil
Serie
Interface transductor
Interface usuario
Interface P Interface M

Este interface es adecuado
para unidades de evaluacién
BTA de Balluffy PLCs de
diferentes fabricantes, p.ej.,
Siemens, Schleicher, B & R,
Mitsubishi, Schiele, Parker,
Esitron, Philips, Fanuc, etc.
La transmision segura de
sefiales, incluso a través de
cables con una longitud de
hasta 500 m entre la unidad
de evaluacion BTAy el
transductor de desplaza-
miento BTL, queda garanti-

3

Las interfaces | y M son
variantes de interface
especificas de un PLC.

Interface |

Para funcionamiento en
paralelo de varios transduc-
tores de desplazamiento,
p.€j., pueden funcionar hasta
cuatro transductores de
desplazamiento acoplados a
un BTA-M/PMT (véase

zada por los drivers y pagina A2).
receptores diferenciales Cddigo de pedido
RS485 con elevada
inmunidad a interferencias. Resolucion del sistema
Se suprimen de manera Reproducibilidad
eficaz las sefiales perturba- Resolucién
doras. Histéresis
Frecuencia de muestreo de medidas
Desviacion max. de linealidad
1pe  BSHS L _____ — .
| 1 T YA Coeficiente de temperatura de todo el sistema
! Fn I — & ! Velogidad de Qesplaza_tmiento del sensor de posicion
INIT i l 1 D30°1>: Ten5|é_n de aI|men_taC|én
| ¢ T | Intensidad absorbida
i :_ﬂ_ i EGND i Temperatura de funcionamiento
i ] ! 1 Temperatura de almacenaje
I I
i * V[E E—I_’t_l_’r_i i Conexionado Patila__Color
S - :L ! Sefiales de Entrada 1 Amarilo
: r DSOO{ & <}: entrada/salida Salida 2 Gris
| E | ¥ | Entrada 3 Rosa
L__GnoL ! dos | Lo __ ] Salida 5 Verde
Tensién de 6 Azul
alimentacion 7 Marrén
8 Blanco
Conexion de pantalla a través de carcasa.
Conjunto de material suministrado:
Transductores de desplazamiento en carcasa
I I perfilada
— Pinzas de fijacién con casquillos de aislamiento
______ - A y tornillos
. — Instrucciones de empleo
. Por favor, pedir por separado:
. W —n-—-—-- Sensores de posicion, pagina P.12
. Conectores, pagina P.16
) e -
P 6 | BALLUFF



Transductores de

desplazamiento

Interface digital de impulsos

Micropulse Serie Perfil
BTL5 Perfil BTLS5 Perfil BTL5 Perfil
Impulso P Impulso M Impulso |
Impulso P Impulso M Impulso |

START/STOP

high Z
high Z high Z
dt~s dt~s dt~s
START/STOP START/STOP START/STOP
BTL5-P1-M -P-S 32 BTL5-M1-M -P-S 32 BTL5-11-M -P-S 32
en funcién unidad evaluacion
<6 um (histéresis + resolucion)
<2um
<4 um
fESTANDAR =1 kHz =< 1400 mm
+100 um hasta 500 mm longitud nominal
40,02 % 501...3750 mm longitud nominal
(6 um 5 ppm x L)/°C
cualguiera
24V DC +20 %
<90 mA
-40...485 °C
—40...+100 °C
BTL5-P1-M... BTL5-M1-M... BTL5-11-M...
INIT INIT INIT
STAR_T/_STOP STAR_T/_S.TOP START_/_STOP
INIT INIT INIT
START/STOP STARI/STOP START/STOP
GND GND GND
+24V DC +24 V DC +24V DC
(GND) (GND) (GND)
iPor favor registrar el Ejemplo de pedido:
bdigo de longitud BTL5-P1-M__ _ _-P-S32
nominal en el cédigo
de pedido! Longitudes nominales
Los tipos preferibles de estandar [mm]
terface P 0050, 0100, 0130, 0150, 0175, 0200, 0225, 0250,
L5-P1-M-___ _-P-8§32 0300, 0350, 0360, 0400, 0450, 0500, 0550, 0600,
estan disponibles desde 0650, 0700, 0750, 0800, 0850,0900, 0950, 1000,
almacén en las longitudes 1100, 1200, 1250, 1300, 1400, 1500, 1600, 1700,
nominales marcadas en azul. 1750, 1800, 1900, 2000, 2250, 2500, 2750, 3000,
3250, 3500, 3550, 3750
BALLUFF

Datos
generales

Interface
analégica
Interface
de impulsos
digitales
Interface
SSD
Interface
CANopen
Sensores
de posicion
libres
Sensores
de posicion
guiados

Conectores

Unidades de
evaluacion
en pagina
Al

P.7




Transductores de
desplazamiento
Micropulse

Interfaz SSD

La transmision de datos
serie sincrona es adecuada
para PLCs de diferentes
fabricantes, p.ej., Siemens,
Schleicher, B & R,
Mitsubishi, Schiele, Parker,
Esitron, Philips, Fanuc y
otros, asi como para la
unidad de visualizacion y
control Balluff

BDD-AM 10-1-SSD con

2 salidas de relé.

P8 | BALLUFF

Interface SSD
Serie Perfil

La transmisién segura de la
sefial, incluso con cables

de hasta 400 m de longitud,
entre el PLC y el transductor
de desplazamiento BTL,
estar garantizada por

los drivers y receptores
diferenciales RS485/422 con
elevada inmunidad a inter-
ferencias. Se suprimen de
manera eficaz las posibles
sefiales perturbadoras.

JEpEpp——— ~]+Ck _
1
1 H —
1
X i | +Data GY . _|
1
1 :_ —
\ | GND BU . _|
1
Tezoe SO o ]
e Gae " ! | Unidad de
plazamiento . 1 evaluacion
BTL5-S1... = oPLC

BTL5-S1.. con unidad de evaluacion/PLC, ejemplo de conexién



Transductores de
desplazamiento

Interface SSD

Micropulse Serie Perfil
Serie BTL5 Perfil
Sefial de salida sincrona-serie
Interface transductor S
Interface usuario sincrona-serie
| Secuencia de pulsos (de reloj) |
' 1 2 3 I 23 24 !
Reloj (+)
t tm
scarga | [

Datos () V/SonX__Xuse)

Cadigo de pedido

BTL5-S1__-M -P-S 32

Reproducibilidad

< 2 digitos (histéresis + resolucion del sistema)

Resolucion del sistema segun version (LSB)

5,10, 20 0 40 um

Histéresis

< 1 digito

Frecuencia de muestreo de medidas

f estanpar = 2 KHz

Desviacién max. de linealidad

+30 um para una resoluciéon de 5y 10 um o < +2 LSB

Coeficiente de temperatura de todo el sistema

(6 um 5 ppm x L) /°C

Resistencia a chogues

100 g/11 ms segun IEC 68-2-27

Resistencia a vibraciones

12 g, 10...2000 Hzsequn IEC 68-2-6

Velocidad de desplazamiento del sensor de posicién cualquiera
Tension de alimentacién 24V DC £20 %
Intensidad absorbida <80 mA
Temperatura de servicio —20...+85 °C
Temperatura de almacenaje -20...+100 °C
Conexionado Patilla Color
Sefiales de control y 1 Amarillo +CIk
de datos 2 Gris +Data

3 Rosa —Clk

5 \Verde —Data
Tension de alimentacién 6 Azul GND
(externa) 7 Marrén +24V DC

8 Blanco debe permanecer libre (no conectado)
iPor favor registrar en el Ejemplo de pedido:
«digo de pedido la BTL5-S1__-M___ _-P-S32

resolucion del sistema 'y

longitud nominal!
Codificacion

Cadigo binario creciente (24 bits) 2

Caédigo Gray creciente (24 bits)
Cadigo binario creciente (25 bits)
Codigo Gray creciente (25 bits)

~No P O

Conjunto de material suministrado.

Transductores de desplazamiento en carcasa perfilada
— Pinzas de sujecion con casquillos aislantes y tornillos
- Instrucciones de empleo

Por favor, pedir por separado
Sensores de posicién, pagina P.12
Conectores, pagina P.16

Resolucion Longitudes nominales
del sistema | estandar [mm]
5 pum 0050, 0100, 0130, 0150,
3 10 pm 0175, 0200, 0225, 0250,
4 20 um 0300, 0350, 0360, 0400,
5 40 pym 0450, 0500, 0550, 0600,

0650, 0700, 0750,
0850, 0900, 0950,
1100, 1200, 1250,
1400, 1500, 1600,
1750, 1800, 1900,
2250, 2500, 2750,
3250, 3500, 3550,

0800,
1000,
1300,
1700,
2000,
3000,
3750

BALLUFF

Datos
generales

Interface
analégica
Interface
de impulsos
digitales
Interface
SSD
Interface
CANopen
Sensores
de posicion
libres
Sensores
de posicion
guiados
Conectores

Unidades de
evaluacion
en pagina
Al

P.9
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Transductores de
desplazamiento
Micropulse

Interface CANopen

La interface CAN open de
los transductores de des-
plazamiento Micropulse es
compatible con CANopen
segun norma CiA DS-301, y
con redes CAL y Layer 2
CAN.

Process Data Object (PDO)

Los transductores de
desplazamiento Micropulse
transmiten los valores
medidos por éstos bien en
uno o dos PDOs,
conteniendo cada uno de
ellos 8 bytes. El contenido de
los PDOs puede configurarse
libremente.
Pueden transferirse:
— la posicion actual del
sensor de posicion
con resolucion
seleccionable entre
5,10, 20y 100 mm
- la velocidad actual
del sensor de posicion
con resolucioén selec-
cionable de 0,25, 0,5y
1 mm/s
— el estado actual de
cuatro levas libremente
programables

Software de configuracion
para BTL CANopen

Es un software de cémodo
manejo para parametrizacion
del BTL y para mapeado

de los datos del BTL en los
PDOs. También puede
emplearse para pruebas para
la lectura de los parametros
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BALLUFF

Interface CANopen
Serie Perfil

La distancia y la velocidad
se representan en un
formato numérico de 32 bits
con coma flotante segin
ICCC754-1985. Sin
embargo, estan disponibles
también en forma de valores
brutos enteros con
resolucion fija de 5 mm o
bien 0,25 mm/s.

Synchronization Object
(SYNC)

Sirve como disparo dentro
de toda la red para
sincronizacion de todos los
aparatos integrados en

la red. Cuando se recibe el
objeto SYNC, todos los
transductores de desplaza-
miento Micropulse conec-
tados al bus reciben su
informacion instantanea de
recorrido y velocidad, para
transmitirla a continuacion
consecutivamente al PLC.
De este modo queda
garantizada una captacién
sincrona de los valores
medidos.

de BTL asi como de los
datos DLMT. Se ejecuta en
Windows 3.11 o versiones
mas recientes.

Conjunto de prestaciones

funcionales:

— Configuracién guiada por
menu de todos los
parametros de médulos
especificos del fabricante
y pardmetros de comuni-
caciones especificos de
los médulos. Verificacion
de si los valores intro-
ducidos estan o no per-
mitidos.

— Datos LMT, formados por:
nombre del fabricante
(7 caracteres), nombre
del producto
(7 caracteres) y nimero
de serie (14 cifras).

— IDy velocidad de
transferencia (baudios de
nodo).

Emergency Object

Este objeto se envia con la
mas alta prioridad. Sirve para
la sefializacién de errores o,
p.ej., para la transmisién con
alta prioridad de variaciones
del estado de levas.

Service Data Object (SDO)
Los objetos de datos de

servicio transmiten los para-
metros para la configuracion

al transductor de desplaza-
miento. La configuracion

del transductor de desplaza-
miento puede realizarla el
PLC en el bus o ésta puede
realizarse fuera de linea
desde un PC con una utilidad
de configuracién ejecutable
en Windows. En eltrans-
ductor de desplazamiento, la
configuracion se almacena
en una memoria no volatil.

Terminacion
Nodo n
R TNefg T
Transductor de | CAN _::P______.,_ ﬁ 2t
desplazamiento ™ Typ¢24 sk,
BTL5-H10... 1= !
1
Nodo m
"l
PLC/ AN ol
maestro =20
= 1
L1
Terminacion

— Configuracion de la zona
de trabajo y de los puntos
de maniobra de las levas.
Los parametros pueden
configurarse también en el
modo Teach-In, tomando
la posicion a que se
efectda el desplazamiento
de la utilidad de configu-
racion.

— Seleccién del modo de
funcionamiento para la
transmision o bien
aportacion de los datos
de BTL: continuamente, a
peticion, en funcion de las
incidencias.

— Disposicién de los datos
BTL (posicion, velocidad y
estado) en el campo de
datos del PDO (mapeado
de objetos).

La configuracion introducida
se transmite al modulo BTL

almacenandose en éste

dentro del indice de objetos.
En paralelo a ésta operacion,
el indice de objetos se
almacena en la utilidad de
configuracién.

Los parametros de configu-
racién administrados en
una base de datos pueden
copiarse, p.ej., de un
madulo a otro (p.gj., en una
sustitucién).

Interface para

bus CAN enel PLC

1. CANdy*

Conexion a través de la
interface paralelo para
impresora

2. PCI-302*

Tarjeta enchufable con
funcién de analizador de
BUS

* Productos del centro de
transfer encia de automatizacion
de procesos Steinbeis, situado
en Weingarten.



Transductores de

desplazamiento

Interface CANopen

Micropulse Serie Perfil
Serie BTL5 Perfil
Sefial de salida CANopen
Interface transductor H
Interface usuario CANopen

q3

L
LT

Cadigo de pedido

BT

L5-H1 -M

-P-S 32

Interface CANopen

libres de potencial

Reproducibilidad

< 2 digitos (histéresis + resolucion del sistema)

Resolucion del sistema  Posicion 5,10, 20 y 100 um
configurable \elocidad 0,25 mm/s, 0,5 mm/s, 1 mm/s
Histéresis < 1 digito

Frecuencia de muestreo de medidas

T estanpar = 2 kKHz

Desviacién max. de linealidad

+30 um con resolucién 5 um

Coeficiente de temperatura de todo el sistema

(6 um £5 ppm x L)/°C

Velocidad de desplazamiento del sensor de posicién cualquiera
Tension de alimentacién 24V DC £20 %
Intensidad absorbida < 100 mA
Temperatura de servicio —-20...+85 °C
Temperatura de almacenaje -20...+100 °C
Longitud de cable [m] seglin CiA DS301 < 25 <50 <100 <250 <500 <1000 <1250 < 2500
Velocidad de transmission [k baudios] seg. CiA DS301 1000 800 500 250 125 100 50 20/10
Conexionado Patilla Color
Sefiales de control 1 Amarillo no utilizada
y de datos 2 Gris CAN_H
3 Rosa no utilizada
5 Verde CAN L
8 Blanco CAN _GND
Tension de alimentacién 6 Azul 0V (GND)
(externa) 7 Marrén +24 \V DC (no aplicar 5V para driver CAN)

Mediante el interface CANopen
y un cable de hasta 2500 m de
longitud puede transmistirse al
PLC la sefial con una velocidad
de transmision en baudios en
funcién de la longitud. La elevada
inmunidad a interferencias del
enlace se logra gracias a drivers
diferenciales y a la monito-
rizaciéon de datos implementada
en el protocolo de datos.

Conjunto de material suministrado.

Transductores de desplazamiento

en carcasa perfilada

— Pinzas de sujecién con casquillos
aislantes y tornillos

— Instrucciones de empleo

Por favor, pedir por separado
Sensores de posicion, pagina P.12
Conectores, pagina P.16

iPor favor, introducir en el cédigo de pedido la configuraciéon de software,

Ejemplo de pedido:

BTL5-H1_ -M___ _-P-S32

{alocidad de transmision en baudios y longitud nominal!

Configuracion de
software
0 1 x posicién y
1 x velocidad
OV segun DS 301
1 1 x posiciony
1 x velocidad
OV segun DS 406
2 2 xposiciony
2 x velocidad
OV segun DS 406
3 4 x posicién
OV segun DS 406

OV = indice de objetos

~NoubhwNEFE O

Velocidad en
baudios

1 MBaudio
800 kbaudios
500 kbaudios
250 kbaudios
125 kbaudios
100 kbaudios

50 kbaudios
20 kbaudios

estandar [mm]

0050, 0100, 0130,
0175, 0200, 0225,
0300, 0350, 0360,
0450, 0500, 0550,
0650, 0700, 0750,
0850, 0900, 0950,
1100, 1200, 1250,
1400, 1500, 1600,
1750, 1800, 1900,
2250, 2500, 2750,
3250, 3500, 3550,

Longitudes nominales

0150,
0250,
0400,
0600,
0800,
1000,
1300,
1700,
2000,
3000,
3750

BALLUFF

Datos
generales

Interface
analégica
Interface
de impulsos
digitales
Interface
SSD
Interface
CANopen
Sensores
de posicion
libres
Sensores
de posicion
guiados
Conectores

Unidades de
evaluacion
en pagina
Al

P.11



P.12

Transductores de
desplazamiento
Micropulse

Los sensores de posicion
Balluff estan disponibles en
version guiada y libre. Todos
los sensores de posicién
BTL5 pueden emplearse en
cualquier transductor de
desplazamiento de Balluff.
Los sensores de posicion
guiados BTL5-F/M/N-2814
garantizan una resolucion

y reproducibilidad méaximas.

El sensor de posicion
BTL5-P-3800 puede
utilizarse a una distancia de
0...4 mmy el sensor de
posicion BTL5-P-5500 a una
distancia de 5...15 mm
respecto a la superficie del
perfil. El sensor de posicion
BTL5-P-4500 necesita como
electroiman una tension de
alimentacién de 24 Vy puede
conectarse y desconectarse
de ésta. De esta manera,
puede realizarse un funcio-
namiento multiplexado de
varios sensores de posicién
sobre un mismo transductor
de desplazamiento.

BALLUFF

Sensores de posicion libres
Series Perfil

Denominacién Sensor de posicion
Parala serie BTL5 Perfil
Tipo libre

q3

PL0001

20

50 +4

Decalaje lateral
C=+2mm
Distancia del sensor
de posicién

D =0.1..4 mm

Cadigo de pedido

BTL5-P-3800-2

Material Carcasa plastico
Superficie de deslizamiento plastico

Peso aprox. 12 g

Velocidad de desplazamiento del sensor de posicion cualquiera

Tension de alimentacion

Intensidad absorbida

Temperatura funcionamiento —40...+85 °C

Temperatura almacenaje —40...+100 °C

Conjunto de material suministrado

sensor de posicion
2 tornillos de fijacion DIN 84 M4 x 35-A2
con arandelas y tuercas

Accesorios
(por favor, pedir por separado)




Transductores de

desplazamiento |Sensores de posicion libres

PL0O002

Micropulse Series Perfil
Sensor de posicion Sensor de posicion
BTL5 Perfil BTL5 Perfil
libre libre
28
5 M5x8
21 =

61 +10

Decalaje lateral
C =#15mm

Distancia del sensor
de posicién
D =5..15 mm

PLO003

25

57.5 +2

)
~

Decalaje lateral
C=+2mm

Distancia del sensor
de posicién
D =0.1..2 mm

BTL5-P-5500-2 BTL5-P-4500-1
plastico plastico
plastico plastico
aprox. 40 g aprox. 90 g
cualquiera cualquiera
24V DC
100 mA
-40...+85 °C —40...+85 °C
=40...+100 °C =40...+100 °C
sensor de posicion sensor de posicion
Conector recto BKS-S 19-1-_ _
Conector acodado BKS-S 20-1-
914.5
) Mi2xi
\
iPor favor, afiadir longitud de cable a codigo
de pedido!
03, 05, 10, 15
=cabledePVYC3m,5m,10mo15m
PU-03, PU-05, PU-10, PU-15
= cable de PuFlexde3m,5m,10mo 15m
BALLUFF

Datos
generales

Interface
analégica
Interface
de impulsos
digitales
Interface
SSD

Interface
CANopen

Sensores
de posicion
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Sensores
de posicion
guiados
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Transductores de
desplazamiento |Sensores de posicion guiados

Micropulse Serie Perfil
Denominacién Sensor de posicion Sensor de posicion
Para serie BTL5 Perfil BTL5 Perfil
Tipo guiado guiado

q3

20

M5

28 28
18, 41 20 <18, 41
w
>
\ I 0
h ! ey I = N\ mt @
N 2

57
48.5
({5
—

59.5
51
JE— ()
—

68 68
Caodigo de pedido BTL5-M-2814-1S BTL5-N-2814-1S
Material Carcasa aluminio anodizado aluminio anodizado
Superficie de deslizamiento plastico plastico

Peso aprox. 32 g aprox. 35 g
Velocidad desplazamiento sensor posicion cualquiera cualquiera
Temperatura funcionamiento —40...+85 °C —40...+ 85 °C
Temperatura almacenaje —40...+100 °C -40...+100 °C

P.14 | BALLUFF



Transductores de | Sensores de posicion
desplazamiento |guiados, Vastago articulado

Micropulse Serie Perfil
Sensor de posicion Denominacion Vastago articulado (incluida rotula)
BTL5 Perfil Para Sensor de posicion BTL5-F-2814-1S
quiado
Longitud nominal
M5x10 28 40 |- 26 22
. - +13°
Ol AP .
s == H, ===="T"
4 3 < oo P — — — — — - i =
- R \ \ M5 DIN 934 S b
gl g @5HT, DIN 648 kS
B T jun| _ 10 .10
s &\ 7o o Ly
[ Pr S _H=-—-—-—-—-—- - =iz
. 50 \
68 margen de ajuste -5 mm
g g
=z T
BTL5-F-2814-1S Cod. de pedido BTL2- GS10- -A IDEITeS
generales
pléstico Material aluminio g‘rf;[;zclsa
plastico
Interface
aprox. 28 g Peso aprox. 150 g/m deimpulsos
cualguiera digitales
—40...+85 °C Interface
—40...+100 °C SSD
Interface
iPor favor, registrar longitud CANopen
‘)minal en el codigo de pedido! Sensores
de posicion
Ejemplo de pedido: nes
BTL2-GS10- -A sensores
-7 de posicion
guiados
Longitudes nominales Conectores
estandar [mm]
0075, 0100, 0125, 0150, 0200, 0250, 0350, 0400,
0450, 0500, 0600, 0800, 1000, 1500, 2000
Rétula
Referencia material
714619
Unidades de
evaluacion
en pagina
Al
BALLUFF | P.15




Transductores de

desplazamiento |Conectores

Micropulse Serie Perfil
Conector BKS-S 32M BKS-S 32M-C BKS-S 33M
para serie BTLS5 Perfil BTL5 Perfil BTLS5 Perfil
Ejecucion recto recto acodado
Caodigo de pedido BKS-S 32M- BKS-S 32M-C- BKS-S 33M-

Contactos crimpados

méx. 0,5 mm? (AWG 20)

Conexién soldada max. 0,75 mm2 (AWG 18)

max. 0,75 mm?

Material de carcasa CuZn, niguelado

CuZn, niguelado ZnAICul, niquelado

Contacto CuSn CuSn CuSn
Superficie de contactos 0,8 um Au 0,8 um Au 0,8 um Au
Proteccion antitirén para cables PG 9 PG 9 PG 9
Diametr o minimo de cables 6...8 mm 6...8 mm 6...8mm

Cable Lif2Y-FC-11Y- 0

Lif2Y-FC-11Y- 0 Lif2¥-FC-11Y-0

NUmero conductores x seccion conductor 7 x 0,25mm2 (AWG 24)

7 % 0,25mm2 (AWG 24) 7 x 0,25mm? (AWG 24)

Grado de proteccion segun I[EC 529 IP 67 (una vez montado)

IP 65 (una vez montado) IP 67 (una vez montado)

iAfadir la longitud del cable al cédigo de
pedido!

Codigo 00 para confeccién propia (por favor,
emplear cable apantallado).

Cadigo 05, 10, 15, 20, 25, 30 m para
ejecucion con cable montado.

Conexionado Patila Color
, 3 5 1 Amarillo
8 2 g S(r)l:a
©0°
6 4 5 Verde
6 Azul
Vista de lado 7 Marrén
soldadura hembra 8 Blanco

En el suministro del
transductor de
desplazamiento se incluyen
pinzas de fijacion con
casquillos aislantes y tornillos.

sujeto a cambios sin previo aviso

Nortécnica S.R.L.
Calle 103 -ex Heredia- 638 (1672) Villa Lynch - Buenos Aires
Te: 4757 3129 - Fax: 4757 1088 - E-mail: nortecnica@sinectis.com.ar



Transductores de |
desplazamiento |Indice
Micropulse Serie Varilla

B.2  Datos generales
B.4  Interface analdgica
B.6 Interface digital
impulsos
B.8 Interface SSD
B.10 Interface CANopen
B.12 Sensores de posicion
y boyas BTL B
B.14 Instrucciones de
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Transductores de
desplazamiento |Datos generales
Micropulse Serie Varilla

Resistentes a presiones
de hasta 600 bar, elevada
reproducibilidad,

sin contacto, robustos.

El transductor de desplaza-
miento Micropulse BTL es
un robusto sistema captador
de posicion para su empleo
en condiciones ambientales
extremas para margenes

de medida de entre 25y
3850 mm.

El bloque de medida en si
esta protegido dentro de un
tubo de acero inoxidable
resistente a altas presiones.
El sistema es excelen-
temente adecuado para su
empleo en cilindros
hidraulicos para sefializacion
de posicién o para control
de nivel de llenado en
medios agresivos en los
sectores alimentario y
quimico.

B.2 | BALLUFF



Transductores de

desplazamiento |Datos generales

Micropulse Serie Varilla
Serie BTL5 Varilla
Zona de amortiguacion
B A 30 } Longitud nominal = distancia medible Ewm aw aéaorovechable)
C
Sensor de posicion
\ ] IR
,,,,, Fn T = [k}
{7T,ZEJH - f‘ i E ’I:l [ — 7 j 7777777777 :; R —
A= BN o Rosca
te=t=g - g M4x4/6 prof.
o
1 0.5
ih‘,j S Rosca M18x1,5
i | ] Interface A(mm) B(mm) C(mm)
' - Analdgica A E. C. G 74 69 48
I Superficie de Digital__P, M, | 57 69 48
8 apoyo SsD__ s 74 59 8
T CANopen H 855 73 51
Zona de amortiguacion
ona no aprovechable;
29 A 30 Longitud nominal = distancia medible 5 é’o v )
Sensor de posicién
] [
Eas
e o Rosca
= S M4x4/6 prof.
Ql
Rosca M18x1,5
Interface A (mm
. Analégica ALE.C. G 74
= Superficie de Digital___P, M, | 57
Q apoyo SSD S 74
a CANopen H 85,5
Codigo de pedido BTL5-...-M -B-

Resistencia a choques

100 g/6 ms segun I[EC 68-2-27 y 100 g/2 ms segun |[EC 68-2-29

Resistencia a vibraciones

12 g, 10...2000 Hz segun IEC 68-2-6

Proteccién contra inversion polaridad

Sl

Proteccién contra sobretensiones

diodos de proteccién Tanszorb

Rigidez dieléctrica

500 V (tierra respecto a carcasa)

Grado de proteccion segun |[EC 529

IP 67 (con conector atornillado BKS-S 32/33)

Material de car casa

Aluminio anodizado/tubo protector acero inoxidable 1.4571, brida acero inox. fundicion de precision 1.3952

Fijacion

Rosca M18x1,5, 3/4"-16 UNF bajo demanda

Resistencia a presiones

600 bar con montaje en cilindro hidraulico

Tipo de conexion

Conexién por conector o por cable

Conector propuesto: véase pagina B.16

BKS-S 32M/BKS-S 32M-C/BKS-S 33M/(CANopen: BKS-S 92-00/S 93-00)

Ensayos y verificaciones de emisiones:

Emision de interferencias radiofonicas

EN 55011 grupo 1, clase A

Ensayos y verificaciones
de inmunidad a interferencias:

Electricidad estética (ESD)

IEC 1000-4-2 grado de severidad 3

Campos electromagnéticos (RFI)

IEC 1000-4-3 grado de severidad 3

Impulsos perturbadores transitorios rapidos (RAFAGA)

IEC 1000-4-4 grado de severidad 4

Magnitudes perturbadoras conducidas por

cable, inducidas por campos de alta frecuencia

IEC 1000-4-6 grado de severidad 3

Longitudes nominales estandar [mm]

0025, 0050, 0075, 0100, 0125, 0150, 0175, 0200, 0225, 0250, 0275, 0300,
0325, 0350, 0375, 0400, 0425, 0450, 0475, 0500, 0550, 0600, 0650, 0700,
0750, 0800, 0850, 0900, 0950, 1000, 1100, 1200, 1300, 1400, 1500, 1600,
1700, 1800, 1900, 2000, 2250, 2500, 2750, 3000, 3250, 3500, 3750, 3850
0 en incrementos de 5 mm bajo demanda.

Conjunto de material suministrado

<Transductor de desplazamiento (elija la interface a partir de la pagina B.4)

— Tuercas de fijacion M18x1,5
— Instrucciones de empleo

Por favor, pedir por separado:
Sensores de posicion, pagina B.12
Boyas pagina B.13

Conectores pagina B.16 BALLUFF
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Transductores de
desplazamiento
Micropulse

Ajuste al 100 % de punto
cero y punto final

El punto cero y el punto
final de la sefial analdgica
pueden ajustarse a la
posicion optima pulsando
unas teclas. Segun las
condiciones de aplicacién
se emplea el modo teach-in
o el modo ajuste que se
selecciona pulsando una
combinacién de teclas.

Tecla no activa
1 22}
0:0

Tecla activa

Eleccion del método de ajuste

Teach-in

El punto cero y el punto final
ajustado de fabrica debe
sustituirse por el nuevo
punto cero y el nuevo punto
final. Para ello, primero
desplazar el sensor de
posicion a la nueva posicion
cero y luego a la nueva
posicion final y aceptar el
valor correspondiente
pulsando las teclas en
cuestion.

Ajuste

Es posible ajustar un nuevo
valor inicial y/o valor final.
Esto resulta practico si el
sensor de posicion no puede
llevarse al punto cero y/o al
punto final.

Para ello, el sensor de
posicion debe desplazarse
de manera alterna a la nueva
posicion inicial y final y debe
ajustarse el valor indicado
pulsando brevemente o
manteniendo pulsadas las
teclas hasta alcanzar los
valores deseados.

B.4 | BALLUFF

Interface analégica
Serie Varilla

Dispositivo ajuste 112774

Procedimiento en
Teach-in, sefial creciente

antes
después

1. Desplazar el sensor de posicion

al nuevo punto cero.

Aceptar el nuevo valor cero.

2. Desplazar el sensor de posicion

al nuevo punto final.

Aceptar el nuevo valor final
3. Nueva distancia medible

Caracteristicas del

Micropulse
BTL5-A/C/E/G...B

— Margen de ajuste
del 100 % de la sefial
analdgica

— Dos modos de ajuste:
Teach-in y ajuste para
punto cero y punto final

— Es posible sustituir el
cabezal electrénico en
caso de inspeccion y
mantenimiento

— Carcasa corta

— Sefial de error:
Las sefiales de salida que
estén por debajo del valor

Serie

Sefial de salida

Interface transductor

Interface usuario

3

| i

Cddigo de pedido

Tension de salida

Intensidad de salida

Intensidad de carga

Rizado max.

Resistencia de carga

Resolucion del sistema

Histéresis

Reproducibilidad

Frecuencia de muestreo de medidas

Desviacion max. de linealidad

Coeficiente Salida de tension

de temperatura Salida de intensidad

Velocidad de desplazamiento del sensor de posicién

Tension de alimentacion

Intensidad absorbida

Con proteccién contra polaridad incorrecta

Proteccion contra sobretensiones

Rigidez dieléctrica

Temperatura de funcionamiento

Temperatura de almacenaje

Conexionado Patilla Color

Sefiales de salida Amarillo

Gris

Rosa

\Verde

Tensi6n de alimentacién Azul

~jo ||W [N

Marrén

[oe]

Blanco

Conexion de pantalla a través de carcasa.

Conjunto de material suministrado:
< Transductor de desplazamiento

— Tuercas de fijacion

— Dispositivo de ajuste 112774
de salida minimo o por — Instrucciones de empleo
encima del valor de salida
maximo del valor medido
del sistema de medida
pueden procesarse como
sefializacién de error,
p. €j., no hay iman dentro
de la distancia medible
0 modo de programacion
START.

Por favor, pedir por separado:
Sensores de posicion paginaB.12
Conectores pagina B.16



Transductores de
desplazamiento

Interface analégica

Micropulse Serie Varilla
BTL5 Varilla BTL5 Varilla BTL5 Varilla BTL5 Varilla
analogica analdgica analogica analdgica
A E C G
analogica analégica analogica analégica
Ua V] IA [mA] IA [MA] UaM
A A A A
10V 20mA L A9, 20mA| O\Q.- 10V
¢ &2 & . BTLR
N < ) ¥
oS < S
7 \?‘/ . Smax. S
4 //]7/6 4@}77
& e, s %,
4mA \073 ¢ Datos
ov > O0mA Y om ,s -10v generales
0 Smax 0 Smax 0 Smax Interface
analégica
Interface
digital
BTL5-A11-M -B- BTL5-E1 -M -B- BTL5-C1 -M -B- BTL5-G11-M -B- israules
Interface
0..10Vy10..0V ~10..10 Vy 10..-10 V Ssb
4..20 MA 0 20..4 mA 0...20 MA 0 20..0 mA Inierie:
z z CANopen
max. 5 mA max. 5 mA
<5mV <5mV SEIEEES
- - de posicion
< 500 ohmios < 500 ohmios y boyas
<0,33 mV < 0,66 YA < 0,66 YA <0,33 mV Instrucciones
de montaje
<5um Conectores
< 10 pm (histér esis + resolucion)
festanbar = 2 kHz
+100 um hasta 500 mm longitud nominal
40,02 % 500...3850 mm longitud nominal
[150 pV/°C + (5 ppm/°C x P x U/L)] x AT
[0,6 UA/°C + (10 ppm/°C x P x I/L)] x AT
cualguiera
24V DC 20 %
<150 mA
si
diodos de proteccion Transzorb
500 V (tierra respecto a carcasa)
-40...485 °C
-40...+100 °C
BTL5-All... BTL5-E10... BTL5-E17... BTL5-C10... BTL5-C17... BTL5-G11...
4...20 mA 20...4 mA 0...20 mA 20..0 mA
0 V salida 0V salida 0 V salida 0 V salida
10..0V 10..-10 V
0..10V -10...10V
GND GND GND GND
+24 \V DC +24 V DC +24 \V DC +24 \V DC
(GND) (GND) (GND) (GND)
iPor favor, indicar en el Ejemplo de pedido:
«digo de pedido el cédigo  BTL5-E1 -M___ _-B-____
de sefial de salida, longitud L
nominal y tipo de conexién!
Sefal Longitudes nominales
Tipos preferenciales de salida estandar [mm] Tipo de conexion
terfaces A1ly E10 1 ascendentey 0025, 0050, 0075, 0100, 0125, S 32 Conector
BTL5-A11-M____-B-S 32, descendente 0150, 0175, 0200, 0225, 0250, KAO2 Cable PU2m
BTL5-E10-M___ -B-S 32 (enAyQG) 0275, 0300, 0325, 0350, 0375, KAO5 Cable PU5 m
estan disponibles desde 0 ascendente 0400, 0425, 0450, 0475, 0500, KA10 Cable PU 10 m
almacén en las longitudes 7 EjesgendEe)nte 8238 8228 88(5)8 %gg Cl)z)gg KA15 Cable PU 15 m
f en y , y y y s
nominales marcadas en azul. 1100, 1200 1300, 1400, 1500,
1600, 1700, 1800, 1900, 2000,
2250, 2500, 2750, 3000, 3250,
3500, 3750, 3850 o en incre- BALLUFF |B.5

mentos de 5 mm bajo demanda.



Transductores de
desplazamiento [Interface digital impulsos

Micropulse Serie Varilla
Serie
Interface transductor
Interface usuario
Interface P inmunidad a interferencias.
Este interface es adecuado  Se suprimen de manera c €
para unidades de evaluacion eficaz las sefiales perturba-

BTA de Balluff y PLCs de doras.
diferentes fabricantes, p.ej.,
Siemens, Schleicher, B & R, Interface M

Bosch, Mitsubishi, Schiele, Las interfaces | y M son
Parker, Esitron, etc. variantes de interface
La transmisi6n segura de especificas de un PLC.

sefiales, incluso a través de
cables con una longitud de Interface |
hasta 500 m entre la unidad  Funcionamiento en paralelo

de evaluacion BTA y el de varios transductores de
transductor de desplaza- desplazamiento, p. ej. con un
miento BTL, queda garanti-  BTA-M/PMT pueden utilizarse
zada por los drivers y hasta 4 transductores de
receptores diferenciales desplazamiento (véase
RS485 con elevada pagina A.2 en el folleto Perfil). Cadigo de pedido
1ps  RSA8S BIL______ Resolucion del sistema
HE r ro3v ] Reproducibiidad
L L | & | Resolucién
INIT ! § 7 l:]soo] ! Histéresis
! 4 : | Frecuencia de muestreo de medidas
I I = — 3 = -
! :—r{'— i Lono ! Desviacion max. de linealidad
I I
I 1 I I
i Ve ) i | Coeficiente de temperatura de todo el sistema
i 1 - - —
I 1! [5 :L—u—u—i ! ¥ee:]osti:(|jdna<g1 edz Itjrszrr)]lt:lzceilg]lento del sensor de posicién
START/STOP 1 T T |
. [ [:]300% 4 <:]>: intensidad absorbida
: i ¥ : Temperatura de funcionamiento
L__GNDL ! N N Temperatura de almacenaje
Diagrama de bloques de interface P . .
Conexionado Patilla__Color
Sefiales de Entrada 1 Amarillo
Digitali i6n de alt. entrada/salida Salida 2 Gris
191 _a_l'zamon € % a Entrada 3 Rosa
precision de la sefial de Salida 5 Verde
:_mpulsos P Tension de 6 Azul
as empresas que alimentacion 7 Marrén
desarrollan sus propias ) Blanco
5ni Médulo de digitalizacion 44QFP — -
electronicas de control y 9 Q Conexion de pantalla a través de carcasa.
proceso pueden realizar a
bajo coste y singrandes
complicaciones un médulo sy . !
. ' Osc. ,
Qe proceso para |nterf§(3e de! T ! I
impulsos de alta precision | 1
con el médulo de L 350 —t= "
digitalizacion de Balluff. EI ASIC i Transductores de desplazamiento
médulo de digitalizacion se w Micropulse con 1 hasta 4 sensores
X de posicion
ha desarrollado en forma de ! T !
circuito ASIC parametrizable pys 4/8 vits INIT | E
de alta resolucion para | |
Micropulse con interface de [ Ventajas
impulsos P. Conrol ds - Elevada resolucion de
1 1 Sefial de desplazamiento: la resolucion
1 1 impulsos P real del sistema de medida de

posicion BTL de 2 pm se
soporta plenamente gracias a
la resolucién del médulo de
) — 5 pum (a una frecuencia de reloj
=il e Ch i inferior a una baja frecuencia
apr _MM il fie ] de reloj de 2 6 20 Mhz)
- — Datos de posicién de
4 sensores de posicion
ASIC INFO: +49 (0) 71 58/1 73-2 66 procesables simultdneamente.

— Interface de procesador de
B.6 |BA|.|.|.|FF 4/8 bits




Transductores de

desplazamiento

Micropulse Serie Varilla
BTL5 Varilla BTL5 Varilla BTL5 Varilla
Impulsos P ImpulsosM Impulsos|
Impulsos P ImpulsosM Impulsos|

START/STOP

high Z
high Z high Z
dt~s dt~s dt~s
START/STOP START/STOP START/STOP
BTL5-P1-M -B- BTL5-M1-M -B- BTL5-11-M -B-
segun unidad proceso
< 6 um (histéresis + resolucion)
<2 um
<4 um
fESTANDAR =1 kHz = <1400 mm
+100 um hasta 500 mm longitud nominal
40,02 % 500...3850 mm longitud nominal
(6 um +5 ppm x L)/°C
cualquiera
24V DC +20 %
<90 mA
—40...+85 °C
-40...+100 °C
BTL5-P1-M... BTL5-M1-M... BTL5-11-M...
INIT INIT INIT
STAR_T/_STOP ST ARl/§TOP STARl/gTOP
INIT INIT INIT
START/STOP START/STOP START/STOP
GND GND GND
+24 V DC +24 V DC +24 V DC
(GND) (GND) (GND)

iPor favor, indicar en el codigo
4e pedido el cédigo de longitud
nominal y tipo de conexién!

Tipos preferenciales
gterface P

TL5-P1-M___ _-B-S32
estan disponibles desde
almacén en las longitudes
nominales marcadas en azul.

Conjunto de material suministrado:

Transductor de desplazamiento
— Tuercas de fijacion
- Instrucciones de empleo

Por favor, pedir por separado:
Sensores de posicion pagina B.12
Conectores pagina B.16

Ejemplo de pedido:

BTL5-P1-M_

B ___
L

Longitudes nominales
estandar [mm]

0025, 0050, 0075, 0100, 0125,
0150, 0175, 0200, 0225, 0250,
0275, 0300, 0325, 0350, 0375,
0400, 0425, 0450, 0475, 0500,
0550, 0600, 0650, 0700, 0750,
0800, 0850, 0900, 0950, 1000,
1100, 1200, 1300, 1400, 1500,
1600, 1700, 1800, 1900, 2000,
2250, 2500, 2750, 3000, 3250,
3500, 3750, 3850 0 en
incrementos de 5 mm bajo
demanda.

Tipo de conexion

S 32
KAO02
KAO05
KA10
KA15

Conector
Cable PU 2 m
Cable PU5 m
Cable PU 10 m
Cable PU 15 m

BALLUFF
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Transductores de
desplazamiento [Interface SSD

Micropulse Serie Varilla

Interface SSD La transmisién segura de la
sefial, incluso con cables

La transmision de datos de hasta 400 m de longitud,

serie sincrona es adecuada  entre el PLC y el transductor

para PLCs de diferentes de desplazamiento BTL,

fabricantes, p.ej., Siemens, estar garantizada por

Schleicher, Bosch, los drivers y receptores

Schiele, Parker, Esitron y diferenciales RS485/422 con

otros, asi como para la elevada inmunidad a inter-

unidad de visualizacion y ferencias. Se suprimen de

control Balluf BDD-AM10-... manera eficaz las posibles

y BDD-CCO08-... sefiales perturbadoras.

con 2 salidas de relé.

[ttty 1| +Clk YE -
| +Data GY .
i [N BU - _|
Transductor i m
dedes-  ]+24V BN~ ] Unidad
plazamiento - de poceso

BTL5-S1... " - o PLC

BTL5-S1... con unidad de evaluacién/PLC, ejemplo de conexion

La frecuencia de reloj
depende de la longitud

del cable

Longitud del Frecuencia
cable de rloj

< 25m <1000 kHz
< 50m < 500 kHz
<100 m < 400 kHz
<200m < 200 kHz
<400m < 100 kHz

ICROPULSE i

B.8 | BALLUFF



Transductores de

desplazamiento |Interface SSD

Micropulse Serie Varilla
Serie BTL5 Varilla
Sefial de salida Sincrono-serie
Interface transductor S

Interface usuario

Sincrono-serie

]

Secuencia de sefial reloj

e »
f

1 2 3 4 23 24 1

. "

tv :: tm
+Data Sutor
of
/ g K MsB X! X X LsB \

Cadigo de pedido

BTL5-S1__-M -B-S 32

Reproducibilidad

< 2 digitos (histéresis + resolucion sistema)

Resolucion del sistema segun version (LSB)

5,10, 20 0 40 um

Histéresis

< 1 digito

Frecuencia de muestreo de medidas

festanpar = 2 kHz

Desviacion max. de linealidad

+30 um para 5y 10 ym de resolucién o < 2 LSB

Coeficiente de temperatura de todo el sistema

(6 um +5 ppm x L) /°C

Resistencia a chogues

100 g/6 ms segln IEC 68-2-27 y 100 g/2 ms segun IEC 68-2-29

Resistencia a vibraciones

12 g, 10...2000 Hz sequn IEC 68-2-6

Velocidad de desplazamiento del sensor de posicién cualquiera
Tension de alimentacién 24V DC £20 %
Intensidad absorbida <80 mA
Temperatura de servicio —-20...+85 °C
Temperatura de almacenaje —20...+100 °C
Conexionado Patilla Color
Sefiales de control y 1 Amarillo +CIk
de datos 2 Gris +Data

3 Rosa —Clk

5 \Verde —Data
Tension de alimentacién 6 Azul GND
(externa) 7 Marrén +24 V DC

8 Blanco Debe quedar libre

iPor favor, indicar en el cédigo de pedido el codigo de codificacion,
{solucién del sistema, longitud nominal y tipo de conexion!

Ejemplo de pedido:

BTL5-S1__-M -B-
1T .

BTL B

Datos
generales
Interface
analégica
Interface
digital
impulsos
Interface
SSD
Interface
CANopen
Sensor es
de posicion
y boyas
Instrucciones
de montaje

Conectores

Resolucion
del sistema

Longitudes nominales
estandar [mm] Tipo de conexion

0025, 0050, 0075, 0100, S 32 Conector
0125, 0150, 0175, 0200, KAO02 Cable PU2m
0225, 0250, 0275, 0300, KAO5 Cable PU5m
0325, 0350, 0375, 0400, KA10 Cable PU 10 m
0425, 0450, 0475, 0500, KA15 Cable PU 15 m
0550, 0600, 0650, 0700,

0750, 0800, 0850, 0900,

0950, 1000, 1100, 1200,

1300, 1400, 1500, 1600,

1700, 1800, 1900, 2000,

2250, 2500, 2750, 3000,

3250, 3500, 3750, 3850

0 en incrementos de

5 mm bajo demanda.

Codificacion
Caédigo binario creciente (24 bits) 2 5 pm
Cadigo Gray creciente (24 bits) 3 10 pm
Cadigo binario creciente (25 bits) 4 20 um
Cadigo Gray creciente (25 bits) 5 40 pm

~Noro

Conjunto de material suministrado:
Transductor de desplazamiento

— Tuercas de fijacién

- Instrucciones de empleo

Por favor, pedir por separado:
Sensores de posicion pagina B.12
Boyas péagina B.13

Conectores pagina B.16

BALLUFF |B.9




B.10

Transductores de
desplazamiento
Micropulse

Interface CANopen

La interface CAN open de los
transductores de
desplazamiento Micropulse
es compatible con CANopen
segun norma CiA DS-301,

rev. 3.0, con CAL y con redes

CAN Layer 2.

Segun la disposicion de los
datos en el indice de objetos
existen dos versiones: indice
de objetos segun borrador
de norma 406 (Encoder
Profile DS 406) y de manera
especifica segiin norma de
fabricante Balluff (Balluff
Profile).

Process Data Object (PDO)

Los transductores de
desplazamiento Micropulse
transmiten los valores
medidos por éstos bien en
uno o dos PDOs,
conteniendo cada uno de
ellos 8 bytes. El contenido de
los PDOs puede configurarse
libremente.
Pueden transferirse:
- la posicién actual del
sensor de posicion
con resolucion
seleccionable entre
5, 10, 20, 50 y 100 mm
- la velocidad actual
del sensor de posicion

Herramienta de
configuracion de BTL
CANopen para
BTL5-H10_-...

(Balluff Profile)

Es un software de comodo
manejo para parametrizacion
del BTL y para mapeado

de los datos del BTL en los
PDOs. También puede
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BALLUFF

Interface CANopen
Serie Varilla

con resolucion selec-
cionable de 0,25, 0,5y
1 mm/s

— el estado actual de
cuatro levas libremente
programables

— Distancia y velocidad
Formato entero 32/16 con
resolucién seleccionable.

Synchronization Object
(SYNC)

Sirve como disparo dentro
de toda la red para
sincronizacion de todos los
aparatos integrados en

la red. Cuando se recibe el
objeto SYNC, todos los
transductores de desplaza-
miento Micropulse conec-
tados al bus reciben su
informacion instantanea de
recorrido y velocidad, para
transmitirla a continuacién
consecutivamente al PLC.
De este modo queda
garantizada una captacion
sincrona de los valores
medidos.

Velocidad de transmision
en funcién de las levas
Mediante levas activas
puede programarse una

emplearse para pruebas para
la lectura de los parametros
de BTL asi como de los
datos DLMT. Se ejecuta en
Windows 3.11 o versiones
mas recientes.

Conjunto de prestaciones

funcionales:

— Configuracién guiada por
menu de todos los
parametros de médulos
especificos del fabricante y
parametros de comuni-
caciones especificos de
los médulos. Verificacion
de si los valores intro-
ducidos estan o no per-
mitidos.

— Datos LMT, formados por:
nombre del fabricante
(7 caracteres), nombre
del producto
(7 caracteres) y nimero de
serie (14 cifras).

- ID y velocidad de trans-
ferencia (baudios de nodo).

transmision ciclica de datos
de alta velocidad.

Emergency object
Emergency object significa:
transmision de datos con
maxima prioridad. Sirve,

p. €j., para sefializacion de
errores en caso de
variaciones de estado de las
levas. Los objetos de datos
de servicio transmiten los
parametros de configuracion
del transductor del desplaza-
miento.

Service Data Object (SDO)
Los objetos de datos de
servicio transmiten los para-
metros para la configuracion
al transductor de desplaza-
miento. La configuracién

del transductor de desplaza-
miento puede realizarla el
PLC en el bus o ésta puede
realizarse fuera de linea
desde un PC con una
utilidad de configuracion
ejecutable en Windows. En
eltransductor de desplaza-
miento, la configuracion se
almacena en una memoria
no volatil.

Jerminacion
Nodo n
R TNefg T
Transductor de | CAN _::P______.,_ ﬁ 2t
desplazamiento ™ Typ¢24 sk,
BTL5-H11... 1= !
1
Nodo m
"l
pLC/ AN ol
maestro =20
= 1
L1
Terminacion

— Configuracioén de la
zonade trabajo y de los
puntos de maniobra de
las levas. Los parametros
pueden configurarse
también en el modo
Teach-In, tomando la
posicién a que se efectla
el desplazamiento de la
utilidad de configu-racion.

— Seleccién del modo de
funcionamiento para la
transmision o bien
aportacion de los datos
de BTL: continuamente, a
peticién, en funcién de las
incidencias.

— Disposicion de los datos
BTL (posicion, velocidad y
estado) en el campo de
datos del PDO (mapeado
de objetos).

La configuracion introducida
se transmite al modulo BTL
almacenandose en éste
dentro del indice de objetos.

En paralelo a ésta opera-
cién, el indice de objetos se
almacena en la utilidad de
configuracion.

Los parametros de configu-
racién administrados en
una base de datos pueden
copiarse, p.gj., de un
madulo a otro (p.gj., en una
sustitucion).

Interface para

bus CAN en el PLC

1. CANdy*

Conexion a través de la
interface paralelo para
impresora

2. PCI-302*

Tarjeta enchufable con
funcién de analizador de
BUS

* Productos del centro de
transfer encia de automatizacion
de procesos Steinbeis, situado en
Weingarten.



Transductores de

desplazamiento

Interface CANopen

Micropulse Serie Varilla
Serie BTL5 Varilla
Sefial de salida CANopen
Interface transductor H
Interface usuario CANopen

q3

-
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Cadigo de pedido

BTL5-H1

-M -B-S 92

Interface CANopen

libre de potencial

Reproducibilidad

< 2 digitos (histéresis + resolucion del sistema)

Resolucion del sistema  Posicion 5, 10, 20, 50 y 100 um
configurable \elocidad 0,1 mm/s, 0,5 mm/s, 1 mm/s
Histéresis < 1 digito

Frecuencia de muestreo de medidas

festanpar = 2 kHz

Desviacion max. de linealidad

+30 um para una resolucién de 5 um

Coeficiente de temperatura de todo el sistema
Velocidad de desplazamiento del sensor de posicién

(6 um +5 ppm x L)/°C

cualquiera

Tension de alimentacién

24V DC 20 %

Intensidad absorbida <100 mA
Temperatura de servicio —-20...+85 °C
Temperatura de almacenaje —20...+100 °C
Longitud de cable [m] segun CiA DS301 < 25 <50 <100 <250 <500 <1000 <1250 < 2500
Velocidad de transmission [k baudios] seg. CiA DS301 1000 800 500 250 125 100 50 20/10
Conexionado Patilla Color
Sefiales de control 1 Blanco CAN GND
y de datos 2 Marrén +24 V
3 Azul 0V (GND)
4 Gris CAN HIGH
5 \Verde CAN LOW

Mediante el interface CANopen
y un cable de hasta 2500 m de
longitud puede transmistirse al
PLC la sefial con una velocidad
de transmision en baudios en
funcién de la longitud. La elevada
inmunidad a interferencias del
enlace se logra gracias a drivers
diferenciales y a la monito-
rizacién de datos implementada
en el protocolo de datos.

Conjunto de material suministrado:
Transductor de desplazamiento

— Tuercas de fijacion

— Instrucciones de empleo

— Configuracién y acoplamiento CAN

Por favor, pedir por separado:
Sensores de posicién paginaB.12
Boyas pagina B.13

Conectores BKS-S 92/BKS-S 93
pagina B.16

iPor favor indicar en el cédigo de pedido el cédigo de la configuracién del software,
‘Iocidad de transmision en baudios y longitud nominal! Cables bajo demanda.

Ejemplo de pedido:
_-B-S92

BTL5-H1_I_-M_ .

Configuracion de
software
0 1 x posicion y
1 x velocidad
10 segun Balluff Profile
1 1 x posiciény
1 x velocidad
10 seglin DS 406
2 2 xposiciony
2 x velocidad
|10 segln DS 406
3 4 x posicion
|10 segln DS 406

10 = indice de objetos
DS 406 = por Encoder Profile

Velocidad en

Longitudes nominales

baudios estandar [mm]
0 1 MBaudio 0025, 0050, 0075, 0100,
1 800 kbaudios 0125, 0150, 0175, 0200,
2 500 kbaudios 0225, 0250, 0275, 0300,
3 250 kbaudios 0325, 0350, 0375, 0400,
4 125 kbaudios 0425, 0450, 0475, 0500,
5 100 kbaudios 0550, 0600, 0650, 0700,
6 50 kbaudios 0750, 0800, 0850, 0900,
7 20 kbaudios 0950, 1000, 1100, 1200,
8 10 kbaudios 1300, 1400, 1500, 1600,

1700, 1800, 1900, 2000,
2250, 2500, 2750, 3000,
3250, 3500, 3750, 3850
0 en incrementos de
5 mm bajo demanda.

BALLUFF

BTL B

Datos
generales
Interface
analégica
Interface
digital
impulsos
Interface
SSD
Interface
CANopen
Sensor es
de posicion
y boyas
Instrucciones
de montaje

Conectores

B.11



Transductores de
desplazamiento

Sensores de posicién

Micropulse Serie Varilla
Denominacion Sensor de posicion Sensor de posicion Sensor de posicion
Para la serie BTL5 Varilla BTL5 Varilla BTL5 Varilla
g = _ —1o| + —
1 ‘
o 22.5 22.5
. mmﬁ;}q @]HE

PLO016

PLOO17

PLO018

Cadigo de pedido aluminio

BTL-P-1013-4R

BTL-P-1013-4S BTL-P-1012-4R

Material Aluminio Aluminio Aluminio
Peso aprox. 12 g aprox. 12 g aprox. 12 g
Velocidad de desplazamiento del sensor de posicion cualquiera cualquiera cualguiera
Temperatura funcionamiento/almacenaje —40...+100 °C —40...+100 °C —-40...+100 °C

Codigo de pedido PA 60 reforzado fibra vidrio

BTL-P-1013-4R-PA

BTL-P-1012-4R-PA

Material PA 60 reforzado fibra vidrio PA 60 reforzado fibra vidrio
Peso aprox. 10 g aprox. 9 g
Velocidad de desplazamiento del sensor de posicion cualguiera cualquiera
Temperatura funcionamiento/almacenaje —40...+100 °C —40...+100 °C

BALLUFF

B.12




Transductores de
desplazamiento |Boyas

Micropulse Serie Varilla
Denominacion Boya Boya Boya
Para la serie BTL5 Varilla BTLS5 Varilla BTL5 Varilla
(%] @62
- 211.7 44 016
. i
(o) (©
o - 1
J ! 2 : !
@ w E ] !
8 | N|® | e
| 3 |
‘ — & ‘
0 < (2] ¥ |
g § g |
a o o [
Codigo de pedido BTL2-S-3212-4Z BTL2-S-4414-47 BTL2-S-6216-8P
Material Acero inoxidable 1.4571 Acero inoxidable 1.4571 Acero inoxidable 1.4571
Peso aprox. 20 g aprox. 35 g aprox. 66 g
Velocidad de desplazamiento cualquiera cualquiera cualquiera
del sensor de posicién
Temp. funcionamiento/almacenaje —-40...+120 °C —40...+120 °C —40...+120 °C
Tiempo inmersién en agua 35 mm 31 mm 41 mm
Resistencia a presiones 24 bar 20 bar 15 bar
-

L
-
- I
I BALLUFF

BTL B

Datos
generales
Interface
analégica
Interface
digital
impulsos
Interface
SSD
Interface
CANopen
Sensores
de posicion
y boyas
Instrucciones
de montaje

Conectores

B.13



Transductores de
desplazamiento [Instrucciones de montaje
Micropulse Serie Varilla

0

Aplicacién: Cilindro hidraulico con
circuito de control en lazo abierto/
cerrado

Montaje e instalacién en cilindros
hidraulicos

B.14 | BALLUFF




Servicio sin grandes
esfuerzos de montaje

Con frecuencia, los
transductores de desplaza-
miento en cilindros
hidraulicos estan colocados
en lugares de dificil acceso.
Para inspeccién y
reparacion, la sustitucion
completa de la electrénica
con el guiaondas supone

grandes complicaciones de
montaje.

Si se produjera un fallo en la
electrénica del transductor
de desplazamiento
Micropulse, la electrénica
puede sustituirse de manera
sencilla y rapida sin grandes
complicaciones de montaje.
Ademas, el circuito del aceite
no se ve afectado durante
una operacion de inspeccién
y reparacion, no siendo
necesario en ningun vaciado.

VAN
=Y

WY

v N

Servicio en el caso de montaje horizontal

Montaje e instalacion

El transductor de
desplazamiento Micropulse
BTL posee una rosca
M18x1,5 para su sujecion.
Para la fijacion
recomendamos material no
magnetizable.

Si se emplea material
magnetizable deben
adoptarse las medidas a
continuacion sefialadas. La
obturacion se realiza en la
superficie de apoyo de la
brida con una junta térica
incluida de 15,4x2,1 en el
caso de la rosca M18x1,5.

15
I 4 Sensor de posicion
1% AN
(] j&ﬂ YR«N
F—-—tH - e——————~ H-5F—-—-+--1-
N =
i Y
e v /N

Transductores de

desplazamiento
Micropulse

[ ]

NN
777N

AN
=QY

Servicio en el caso de montaje vertical

©19.8+0.1

R 0.1 +0.1 15.4

min. @ 55,

max. 2

Avellanado para junta térica
x2.1

min. 25

2.4 +0.4

Anillo separador de material no magnetizable

I

Aguijero de atornillado
segun ISO 6149

BALLUFF

Instrucciones de montaje
Serie Varilla

BTL B

Datos
generales
Interface
analégica
Interface
digital
impulsos
Interface
SSD
Interface
CANopen
Sensor es
de posicion
y boyas
Instrucciones
de montaje

Conectores
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Transductores de

desplazamiento |[Conectores

Micropulse Serie Varilla
Conector BKS-S 32M BKS-S 32M-C BKS-S 33M
para serie BTL5 BTL5 BTL5
Ejecucion recto recto acodado

PLO008
PLO008a

PLO009

Cadigo de pedido BKS-S 32M- BKS-S 32M-C-00 BKS-S 33M-
Contactos crimpados max. 0,5 mm?

Conexion soldada max. 0,75 mm?2 max. 0,75 mny
Material de carcasa CuZn, niguelado CuZn, niguelado ZnAICul, niquelado
Contacto CuSn CuSn CuSn
Superficie de contactos 0,8 um Au 0,8 um Au 0,8 um Au
Proteccion antitirdn para cables PG 9 PG 9 PG 9
Diametr o minimo de cables 6...8 mm 6...8 mm 6...8 mm
Cable Lif2Y-FC-11Y- O Lif2Y-FC-11Y- 0
NUmero conductores x seccion conductor 7 x 0,25 mm?2 7 x 0,25 mm?

Grado de proteccion segun [EC 529 IP 67 (Uuna vez montado) IP 65 (una vez montado)

IP 67 (una vez montado)

iAfadir la longitud del cable al coédigo de pedido!
Codigo 00 para confeccion propia (por favor, emplear cable apantallado).
Cadigo 05, 10, 15, 20, 25, 30 m para ejecucion con cable montado.

Conectores para Micropulse con interface CANopen

Cadigo de pedido BKS-S 92-00 BKS-S 93-00
Conexion por tor nillo max. 0,75 mne max. 0,75 mne
Material de carcasa CuZn, niguelado CuZn, niguelado
Contacto CuSn CuSn
Superficie de contactos 0,8 um Au 0,8 um Au
Proteccion antitirén para cables PG 9 PG 9
Diametro minimo de cables 6...8 mm 6...8 mm

Grado de proteccion segun I[EC 529 IP 67 (una vez montado)

IP 67 (Uuna vez montado)

Conectores de plastico apantallados compatibles
BKS-S 92/BKS-S 93 con cable sobremoldeado bajo demanda.

BKS-S 32M-__/BKS-S33M-__ BKS-S 92-00/BKS-S 93-00

Conexionado Patilla Color Conexionado Patilla Sefial
3 1 Amarillo 1 CAN_GND
55 2 Gris 2 +24 V
8 °°°°° 2 3 Rosa 3 GND (0
6 5 Verde 4 CAN HIGH
6 Azul Vista de lado 5 CAN_LOW
Vista de lado 7 Marrén  tornillos
soldadura hembra 8 Blanco conector hembra

B.16 | BALLUFF




Transductores de |
desplazamiento |Indice
Micropulse Serie Varilla Compact

K.2  Datos generales
Instrucciones de
montaje

K.4  Interface analégica

K.6 Interface digital

ICROPULSE

impulsos
BTL K
Datos
generales
_____________________ DR __ Instrucciones
de montaje
_ Interface

L W analégica
Interface

) ALl L digital
impulsos

START/STOP
dt~s
START/STOP U
/Tt 3
I
.
RS232
RSUSZ G E) @ L l
[ 10
BALLUFF | K.1




Transductores de | Datos generales, instrucciones
desplazamiento |de montaje
Micropulse Serie Varilla Compact

Resistentes a presiones tubo de acero inoxidable

de hasta 600 bar, resistente a altas presiones. = Ace ro I n OX' d ab I e

alta reproducibilidad, sin  El sistema es excelen-

contacto, robustos temente adecuado para su 7 - .
empleo en cilindros - COFtISll I IO 34 I I “ I l
El transductor de hidraulicos para sefializacién

desplazamiento Micropulse  de posicion o para control

BTL es el sistema de trans-  de nivel de llenado en — I P 68 CO n Cab I e

ductor de desplazamiento medios agresivos en los
robusto para aplicacién en sectores alimentario y
condiciones ambientales quimico.

extremas para recorridos de
medida entre 25 y 3850 mm.
El bloque de medida en si
esta protegido dentro de un

Transductor de desplazamiento Micropulse serie varilla Compact montado
en cilindo con ojal

Montaje e instalacion

15

@®-® con material magnetizable
@ con material no magnetizable

@
s a Anillo separador de material no
[ c magnetizable

E b Sensor de posicién

Para montaje del trans-
ductor de desplazamiento
Micropulse BTL, éste
dispone de 6 agujeros para
fijacion mediante tornillos
cilindricos I1SO 4762 M6x18
(A2-70). Para alojamiento
recomendamos material no
magnetizable. Si se emplea
material magnetizable, deben
adoptarse las medidas

a continuacion sefialadas.
La obturacion se realiza con
la junta térica incluida de
15,4x2,1 en la superficie de
apoyo de la brida.

Avellanado para junta

torica 15,4 x 2,1
Aguijero con ajuste

K.2 | BALLUFF




Transductores de
desplazamiento |Datos generales
Micropulse Serie Varilla Compact

Serie BTL5 Varilla Compact

Zona de amortiguacion
(zona no aprovechable)
60

34 40 ‘Longitud nominal = distancia medible

@11

o
©| Rosca interior
Q' M4x4/6 prof.

Arandela de
B BTLK
x Superficie de _
o} apoyo [
-
Zona de amortiguacion Datos
34 40 Longitud nominal = distancia medible (eona no :égrovechable) ?nesrlftrjilceiines
de montaje
Interface
analégica
Sensor de posicién L lfrs
T digital
777777777 —— — - — —|- g impulsos
= g Rosca interior 3 *
QI M4x4/6 prof.
Arandela de
seguridad g 9
DIN 6799
<] Superficie de
apoyo L
o
Cédigo de pedido BTL5-...-M -K-
Resistencia a chogques 100 g/6 ms segun I[EC 68-2-27 y 100 g/2 ms segun |[EC 68-2-29
Resistencia a vibraciones 12 g, 10...2000 Hz segun IEC 68-2-6
Proteccién contra inversion polaridad si
Proteccién contra sobretensiones diodos de proteccion Tanszorb
Rigidez dieléctrica 500 V (tierra respecto a carcasa)
Grado de proteccion segun IEC 529 IP 67 con conector atornillado BKS-S 32/33; IP 68, 5 bar con cable
Material de carcasa Acero inoxidable 1.4305
Material de brida y de tubo Tubo acero inox. 1.4571, brida 1.4571 6 1.4429 6 1.4404
Fijacion de la carcasa Brida con 6 agujeros
Tipo de conexion Conexion por conector o por cable
Conector propuesto: véase pagina B.16 BKS-S 32M/BKS-S 32M-C/BKS-S 33M
Ensayos y verificaciones de emisiones:
Emision de interferencias radiofénicas EN 55011 grupo 1, clase A
Ensayos y verificaciones
de inmunidad a interferencias:
Electricidad estatica (ESD) IEC 1000-4-2 grado de severidad 3
Campos electromagnéticos (RFI) IEC 1000-4-3 grado de severidad 3
Impulsos perturbadores transitorios rapidos (RAFAGA) IEC 1000-4-4 grado de severidad 4
Magnitudes perturbadoras conducidas por IEC 1000-4-6 grado de severidad 3
cable, inducidas por campos de alta frecuencia
Longitudes nominales estandar [mm] 0025, 0050, 0075, 0100, 0125, 0150, 0175, 0200, 0225, 0250, 0275, 0300,
0325, 0350, 0375, 0400, 0425, 0450, 0475, 0500, 0550, 0600, 0650, 0700,
0750, 0800, 0850, 0900, 0950, 1000, 1100, 1200, 1300, 1400, 1500, 1600,
1700, 1800, 1900, 2000, 2250, 2500, 2750, 3000, 3250, 3500, 3750, 3850
0 en incrementos de 5 mm bajo demanda.
‘ Conjunto de material suministrado: Por favor, pedir por separado:
- Transductor de desplazamiento Sensores de posicion paginaB.12
(elija la interface a partir pagina K.4) Boyas pagina B.13
— Instrucciones de empleo Conectores pagina B.16 BALLUFF | k.3
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Transductores de
desplazamiento |Interface analdgica

Micropulse Serie Varilla Compact
Serie
Sefial de salida
Interface transductor
Interface usuario
Gracias a un circuito Los transductores de des-
integrador para conversion plazamiento BTL con salidas c €
del tiempo de medida se analdgicas estan disponibles
logra una resolucion inferior  en las variantes 0...10 V,
a 0,1 mv. 4..20 mA, 0..20 mAy

-10...10 V con caracteris-
tica creciente y decreciente.

Salidas
A/V‘i ____________ |13
|
N 1
N I
N I
~N |
~ I
~ I
N
1" Unceciente y Undecreciente 1 I .ceciente o decreciente Tumen
estan disponibles simultineamente
Adaptacion de la sefial de salida Cddigo de pedido
En los transductores de Tension de salida
desplazamiento BTL con salida Intensidad de salida
analdgica es posible adaptar a la Intensidad de carga
aplicacién el punto cero y el punto Rizado max.
final de la sefial de salida mediante Resistencia de carga
dos potenciémetros. El punto cero Resolucion del sistema
puede desplazarse hasta como
max. 15 % de la longitud nominal Histéresis
hasta el final de la varilla. Reproducibilidad
20mm 60 Frecuencia de muestreo de medidas
mmn Desviacion max. de linealidad
1
1 pr— "~ D
. 1 Coeficiente Salida de tension
C<15% (L) 1 : de temperatura Salida de intensidad
r—— ! Velocidad de desplazamiento del sensor de posicion
Ajuste de fabrica del BTL : ;I'ensié_g c(lje e;l)imeg_tc‘ialcién
! ntensidad absorbida
Ua 10V T Peno — - n
! Con proteccién contra polaridad incorrecta
I Proteccion contra sobretensiones
1 e n 7 -
| Rigidez dieléctrica
1 n .
P, | Temperatura de funcionamiento
ov : Lmax Temperatura de almacenaje
Punto cero ! Punto final
desde fibrica | degde fabrica Conexionado Patilla Color
. 1 " N
BTL con puntolcero y punto final adaptado IST5%(Lmax) Sefales de salida 1 Amarillo
X 2 Gris
Ua 10V : PEND/ — 3 Rosa
L e 5 Verde
! - Tension de alimentacion 6 Azul
P, - 7 Marrén
ov T Lmax 8 Blanco
Puntocero  Punto cero deseado Conexion de pantalla a través de carcasa.
desde fabrica
Posicion de

potenciémetro de
compensacioén con la
tapa abierta

BALwFE

Anchura de punta méax. 1,5 mm MI(KOPULSE
B i |
|
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Transductores de

desplazamiento

Interface analégica

Micropulse Serie Varilla Compact
BTL5 Varilla Compact BTL5 Varilla Compact BTL5 Varilla Compact BTL5 Varilla Compact
analogica analdgica analogica analogica
A E C G
analégica analégica analdgica analégica
UaM I [mA] 1A [mA] Ua VI
A A A A
10ov 20mA N\ 20mA| P 10V
N QA2 5
VQ\ ; @ \éﬂ\/ Q\(\
) \vj: <5 F
/ Smax, S
4 . % ,/% 4/%0 0 3 >
”?@ S @)Z@o /,0//76)
4mA 7>
ov > 0mA > om S 1ov BTL K
0 Smax 0 Smax. 0 Smax
BTL5-A11-M -K- BTL5-E1 -M -K- BTL5-C1 -M -K- BTL5-G11-M -K- IDEITeS
generales
Instrucciones
0..10Vy10.0V -10..10 Vy 10...-10 V de montaje
4..20mA 00..4 mA 0...20 mA 0 20...0 mA ErEee
max. 5 mA max. 5 mA analogica
<s5mv <5mv Interface
<500 ohmios <500 ohmios digital
<0,LmV <0,2 pA <0,2 pA <0,1mV TppuiEes
<4 um
< 6 um (histéresis + resolucion)
festanpar = 1 kHz
+100 pm hasta 500 mm longitud nominal
+0,02 % 500...3850 mm longitud nominal
[150 puV/°C + (5 ppm/°C x P x U/L)] x AT
[0,3 pA/°C + (5 ppm/°C x P x I/L)] x AT
cualguiera
24V DC +20 %
<150 mA
si
diodos de proteccion Transzorb
500 V (tierra respecto a carcasa)
—-40...+85 °C
-40...+100 °C
BTL5-Al1l... BTL5-E10... BTL5-E17... BTL5-C10... BTL5-C17... BTL5-G11...
4...20 mA 20..4 mA 0...20 mA 20...0 mA
0 V salida 0V salida 0 V salida 0 V salida
10..0V 10..0V 10..0V 10..-10 V
0..10V 0..10V 0..10V -10...10V
GND GND GND GND
+24 V DC +24 V DC +24 V DC +24 V DC
(GND) (GND) (GND) (GND)
4 iPor favor, indicar en el Ejemplo de pedido:
codigo de pedido el cédigo  BTLS-EL -M___ _-K-___ _
de sefial de salida, longitud L
nominal y tipo de conexion!
Senfal Longitudes nominales
4 ) d al inistrado: de salida estandar [mm)] Tipo de conexion
_COT?gjnn;guCfng;egstT:;gﬁgtg' 1 ascendentey 0025, 0050, 0075, 0100, 0125, SR 32 Conector
! descendente 0150, 0175, 0200, 0225, 0250,  KA02 Cable PU 2 m
- Instrucciones de empleo enAyG) 0275, 0300, 0325, 0350, 0375,  KAO5 Cable PU 5 m
0 ascendente 0400, 0425, 0450, 0475, 0500, KA10 Cable PU 10 m
Por favor, pedir por separado: 7 descendente 0550, 0600, 0650, 0700, 0750, KA15 Cable PU 15 m
Sensores de posicion pagina B.12 (enCyE) 0800, 0850, 0900, 0950, 1000,
Conectores pagina B.16 1100, 1200, 1300, 1400, 1500,
1600, 1700, 1800, 1900, 2000,
2250, 2500, 2750, 3000, 3250,
3500, 3750, 3850 o0 en
incrementos de 5 mm bajo BALLUFF | K5

demanda.
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Transductores de

desplazamiento [Interface digital impulsos

Micropulse Serie Varilla Compact

Interface P Interface |

Esta interface es adecuada  Funcionamiento en paralelo
para unidades de evaluacién de varios transductores de
BTA de Balluff y PLCs de desplazamiento, p. ej. con un
diferentes fabricantes, p.ej., BTA-M/PMT pueden utilizarse

Siemens, Schleicher, B & R,  hasta 4 transductores de
Bosch, Mitsubishi, Schiele, desplazamiento (véase

Parker, Esitron, etc. pagina A.2 en el folleto Perfil).

La transmision segura de
sefiales, incluso a través de

cables con una longitud de "1_|__|s RSas ____

hasta 500 m entre la unidad

de evaluacién BTA y el T
transductor de desplaza- ‘N'T—LE

miento BTL, queda garanti-

zada por los drivers y

receptores diferenciales

RS485 con elevada

inmunidad a interferencias.

Se suprimen de manera START/STOP
eficaz las sefales perturba- i
doras. !

dt~s —-

Diagrama de bloques de interface P

Digitalizacion de alta
precision de la sefial de
impulsos P

Las empresas que
desarrollan sus propias
electrénicas de control y
proceso pueden realizar a
bajo coste y sin grandes 1

. . - ! 5V Osc.
complicaciones un médulo T .
de proceso para interface de'!
impulsos de alta precision 1 SSP) <t
con el moédulo de ASIC
digitalizacion de Balluff. El
modulo de digitalizacion se ! T
ha desarrollado en forma de s 4/s bits INIT
circuito ASIC parametrizable |
de alta resolucién para
Micropulse con interface de
impulsos P.

Médulo de digitalizacién 44QFP

Control
CPU

PLC o electrénica de proceso

MI(ROPU[S[
1 |
Na—

ASIC INFO: +49 (0) 71 58/1 73-2 66

K.6 | BALLUFF

dt~s

Sefial de
impulsos P

Transductores de desplazamiento
Micropulse con 1 hasta 4 sensores

de posicion

Ventajas

— Elevada resolucion de
desplazamiento: la resolucion
real del sistema de medida de
posicion BTL de 2 pm se
soporta plenamente gracias a
la resolucién del médulo de
5 pum (a una frecuencia de reloj
inferior a una baja frecuencia
de reloj de 2 6 20 Mhz)

— Datos de posicion de
4 sensores de posicion
procesables simultdneamente.

— Interface de procesador de
4/8 bits



Transductores de
desplazamiento

Interface digital impulsos

Micropulse Serie Varilla Compact
Serie BTL5 Varilla Compact BTL5 Varilla Compact
Interface transductor Impulsos P Impulsos |
Interface usuario Impulsos P Impulsos |

START/STOP

high Z

high Z high Z
‘ dt~s ) P dt~s
START/STOP START/STOP
Cadigo de pedido BTL5-P1-M -K- BTL5-11-M -K-
Resolucion del sistema segun unidad proceso
Reproducibilidad < 6 um (histéresis + resolucion)
Resolucién <2um
Histéresis <4 um
Frecuencia de muestreo de medidas festanoar = 1 kHz = <1400 mm
Desviacion max. de linealidad +100 ym hasta 500 mm longitud nominal
+0,02 % 500...3850 mm longitud nominal
Coeficiente de temperatura de todo el sistema (6 um +5 ppm x L)/°C
Velocidad de desplazamiento del sensor de posicién cualquiera
Tension de alimentacién 24V DC £20 %
Intensidad absorbida <90 mA
Temperatura de funcionamiento —40...+85 °C
Temperatura de almacenaje —40...+100 °C
Conexionado Patila Color BTL5-P1-M... BTL5-11-M...
Sefiales de Entrada 1 Amarillo INIT INIT
entrada/salida Salida 2 Gris STAFE/_STOP STARl/§TOP
Entrada 3 Rosa INIT INIT
Salida 5 Verde START/STOP START/STOP
Tension de 6 Azul GND GND
alimentacion 7 Marrén +24V DC +24 V DC
8 Blanco (GND) (GND)
Conexién de pantalla a través de carcasa.
4 iPor favor, indicar en el codigo Ejemplo de pedido:
de pedido el codigo de longitud BTL5-P1-M___ -K-__
nominal y tipo de conexién! L
Longitudes nominales
estandar [mm] Tipo de conexién
« Conjunto de material suministrado; 0025, 0050, 0075, 0100, 0125, SR 32 Conector
- Transductor de desplazamiento 0150, 0175, 0200, 0225, 0250, KA02 Cable PU2 m
— Instrucciones de empleo 0275, 0300, 0325, 0350, 0375, KAO5 Cable PU5m
0400, 0425, 0450, 0475, 0500, KA10 Cable PU 10 m
Por favor, pedir por separado: 0550, 0600, 0650, 0700, 0750, KA15 Cable PU 15 m

Sensores de posicion pagina B.12
Conectores péagina B.16

0800, 0850, 0900, 0950, 1000,
1100, 1200, 1300, 1400, 1500,
1600, 1700, 1800, 1900, 2000,
2250, 2500, 2750, 3000, 3250,
3500, 3750, 3850 0 en
incrementos de 5 mm bajo
demanda.

BALLUFF

BTL K

Datos
generales
Instrucciones
de montaje
Interface
analégica
Interface
digital
impulsos
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Transductores de
desplazamiento
Micropulse BTL5 — La nueva generacion

sujeto a cambios sin previo aviso

Nortécnica S.R.L.
Calle 103 -ex Heredia- 638 - B1672BKD Villa Lynch- Buenos Aires
Te: 4757 3129 - Fax: 4757 1088 - E-mail: nortecnica@sinectis.com.ar
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